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1 EINFUHRUNG

Robot System Products ist einer der fihrenden Hersteller von Peripherieprodukten fiir die
Hochleistungs-Roboteranwendungen. Wir bieten komplette Losungen fur Ihre Roboteranlagen
an, mit dem Ziel, lhre Produktivitat mit den zuverlassigsten und wirtschaftlichsten Werkzeugen
auf dem Markt zu verbessern. Wir erforschen kontinuierlich neue Technologien und vereinen
diese mit fihrendem Design.

Robot System Products bietet eine breite Palette an Standard-Produkten fir die
Roboterperipherie:

Werkzeugwechsler

Drehdurchfiihrungen

Drehdurchfiihrung mit Werkzeugwechsler
CiRo

Greifer

Schlauchpakete

Ventileinheiten

Werkzeugsysteme

Parksysteme fir Werkzeuge

Werkzeugwechsler von Robot System Products wurden entwickelt, um die Flexibilitat und
Zuverlassigkeit Ihres Roboterparks zu maximieren. Der patentierte Verschlussmechanismus
TrueConnect™ zeichnet sich durch Robustheit sowie einer hohen Sicherheit in Verbindung mit
geringem Gewicht und einer kompakten Bauweise aus. Mit unseren Drehdurchfiihrungen
kénnen Druckluft, Wasser, elektrische- und Datensignale sowie Schweil3- und Servostrom zu
den Werkzeugen Ubertragen werden, ohne dabei die Bewegungsfreiheit des Roboters zu
beeintrachtigen. Unsere Drehdurchfiihrungen mit Werkzeugwechsler vereinen das Beste aus
dem TrueConnect™ Mechanismus und unserer Drehdurchfiihrungs-Technologie. Mit dem
kostensparenden CiRo von RSP kénnen Kabel und Schlauche frei gewahlt werden, wobei eine
hohe Roboterflexibilitat erhalten bleibt und der Platzbedarf reduziert wird. Unsere integrierten
Werkzeugsysteme werden als komplette Plug-and-Play-Lésungen geliefert und wurden fir eine
schnelle und einfache Installation entwickelt.

Die Produkte von Robot System Products sind fiir die meisten Robotertypen erhaltlich und
werden mit vollstandiger Dokumentation ausgeliefert. 3D-Modelle flr Simulationen kénnen unter
folgender Adresse heruntergeladen werden: robotsystemproducts.com.
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1.1 RSP Werkzeugwechsler

Die Werkzeugwechsler von Robot System Products erlauben Robotern zwischen verschiedenen
Werkzeugen zu wechseln und diese zu bedienen. Mit ihrem Aufbau gewahrleisten sie einen
zuverlassigen und reibungslosen Betrieb, sie sind kompakt, leicht, robust und mit zahlreichen
SchutzmaRhahmen versehen. Abhangig vom Modell und Optionen, werden elektrische Signale,
Schweil3- und Servostrom, Daten, Wasser sowie Druckluft vom Roboter zum Werkzeug
Ubertragen.

Die patentierte Verriegelung TrueConnect™ hat ein minimales Spiel und sorgt fur absolute
Wiederholgenauigkeit der Positionierung Uber die gesamte Lebensdauer. Das Prinzip des
Verriegelungsmechanismus basiert auf einer gleichmafligen Lastverteilung durch
Verschlusskugeln, die in spharische Rillen gedriickt werden. Das bedeutet, dass besonders
grol3e Positioniertoleranzen beim Andocken zuléssig sind. Eine eingebaute Feder stellt sicher,
dass das Werkzeug im Falle eines Druckabfalls im Werkzeugwechsler verbleibt.

1.2 Dokumente

Dieses Dokument, die Produktbeschreibung, enthalt Produktinformationen, Zeichnungen,
technische Daten, Elektrik- und Pneumatikschaltplane und Ersatzteillisten. Im Dokument
Installations- und Wartungshandbuch (M0119-3) werden Verfahren zur Montage, Installation und
zum Austausch von Geraten sowie Beschreibungen von Inspektions-, Reinigungs- und
Schmiervorgéngen einschlief3lich Wartungsintervallen dargestellt.

1.3 Verschleil3teile

Verschleilteile sollten getauscht werden, bevor ein betrachtlicher Schaden auftritt. Die Intervalle
hangen von der Anzahl der Werkzeugwechsel und von den Umgebungsbedingungen ab.
Allgemein gilt: Je verschmutzter die Umgebung ist, desto enger die Wartungsintervalle.

Die folgenden Teile gelten als Verschleil3teile:

o  Signalstifte
o Luftdichtungen
o O-Ringe

1.4 Zusatzliche Ausristung

Die Zusatzausrustung ist in separaten Unterlagen beschrieben.

Artikel Hinweis

Externe Ventileinheiten Montiert auf dem hinteren Teil vom oberen Arm. Schaltet beim
Werkzeugwechsel automatisch Luft ab.

Parksysteme fur Werkzeuge Die Parksysteme fur Werkzeuge von RSP bieten eine starre
Konstruktion, die einen einfachen Werkzeugwechsel
ermdglichen.

Anschlusssatze Anschlusssatze fur Werkzeugwechsler und
Werkzeugbefestigungen vereinfachen die Elektroinstallation.

3D-Modelle Erhéltlich in Solid Works®, STEP, X=T und Parasolid -Format.
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2 TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN

2.1 Beschreibung der Werkzeugwechsler und der
Werkzeugbefestigungen

Dieses Dokument beschreibt die Werkzeugwechsler Robot System Products CoboShift
Werkzeugwechsler ATC18 und MTC18 einschliel3lich Werkzeughalterungen fur kollaborierende

Die Werkzeugwechsler ATC18-4 und MTC18-4 bertragen Druckluft zum Werkzeug, sie kdnnen
keine Flussigkeiten tbertragen. ATC18 und MTC18 kénnen zusatzlich fir die Ubertragung von
elektrischen und Leistungssignalen modular ausgerustet werden, diese erfolgt Uber gefederte
Signalstifte und Buchsen an die Werkzeugaufnahme. Die Elektro Versionen sind mit einem 'E'
gekennzeichnet.

Fur andere Lochkreise kénnen Adapterplatten zwischen dem Werkzeugwechsler und dem
Roboter bendétigt werden. Diese Adaptionsplatten sind je nach Typ bei RSP erhéltlich.

Bei einigen Robotermodellen kann es zu Einschréankungen bei der Bewegung der Achse 5
kommen. Fur weitere Informationen Fa. Robot System Products kontaktieren.

ATC18-4 8E
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2.1.1 Definition des Koordinatensystems

Ein Werkzeugwechsler bringt zusatzliche Lasten in den Roboter ein. Sind die Lasten des
Roboterarms und der Werkzeuge wahrend Programmierung nicht korrekt angegeben,
beeinflusst dies das Verhalten des Roboters und den Verschlei3 von Zubehor. Angaben zu
Gewicht und maximaler Werkzeuglast sind gemalf3 den unten dargestellten

Koordinatensystemen in den Tabellen der technischen Spezifikation der Werkzeugwechsler zu
entnehmen.

HINWEIS! Fir den Werkzeugwechsler und den Werkzeugwechsler mit
angekoppelter Werkzeugbefestigung ist der Koordinatenursprung die Mitte des
Montageflansches.

I=le
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2.1.2 CoboShift Werkzeugwechsler, ATC18-4. Artikel: P1181

064

Der CoboShift Werkzeugwechsler P1181 Ubertragt 4 Pneumatik Kanéle an die
Werkzeugbefestigung und verfigt Giber Eingange fiir Open TC und Close TC. Fir die Nutzung

zusammen mit P1182.

Technische Daten

Arbeitstemperatur

+10°C - +50°C

Lochkreis

ISO 9409-1 50-4-M6

Maximale Werkzeuglast  Fz (statisch) +180 N
(M6-Schrauben, 12.9) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +130 Nm
Maximale Werkzeuglast  Fz (statisch) +180 N
(M6-Schrauben, 8.8) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +75 Nm

Gewicht und Massenschwerpunkt (2)

P1181 0.35 kg /16 mm
P1181+P1182 0,45 kg / 20 mm
Luftkanale Pneumatik Schaltplan Siehe Abschnitt 2.1.14

Benutzerkanéle, roboterseitig
Spezialkanéle (2 x M5)

Luftqualitat

4 x M5 (185 I/min, max 10 bar)

Open TC, Kennzeichnung O (6-10 bar)
Close TC, Kennzeichnung C (6-10 bar)
Ol- und wasserfreie, gefilterte Luft mit
Partikeln unter 25 pym

=@

HINWEIS: Ein Positionsstift ist im Lieferumfang enthalten und kann bei Bedarf
kundenseitig in die @ 5 mm Bohrung montiert werden.
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2.1.3 CoboShift Werkzeugbefestigung, ATA18-4. Artikel: P1182

064
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CoboShift Werkzeugbefestigung P1182 Ubertragt 4 Pneumatik Kanédle zum Werkzeug. Fir die
Nutzung zusammen mit P1181.

Technische Daten

Arbeitstemperatur +10°C - +50°C
Lochkreis ISO 9409-1 50-4-M6
Gewicht 0.10 kg
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M6-Schrauben, 12.9) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +130 Nm
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M6-Schrauben, 8.8) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +75 Nm
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M5-Schrauben, 12.9) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +90 Nm
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M5-Schrauben, 8.8) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) + 55 Nm
Luftkanale Verbindungen, werkzeugseitig 4 x M5
[ HINWEIS! Werkzeuge kbnnen an der Werkzeugbefestigung mit vier M6-
I Schrauben befestigt werden. Alternativ kann die Werkzeugbefestigung am
Werkzeug mit vier M5-Schrauben befestigt werden.

10
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2.1.4 CoboShift Werkzeugwechsler mit 8 Elektrosignale, ATC18-4 8E.
Artikel: P1187

Der CoboShift Werkzeugwechsler P1187 Gbertragt 4 Pneumatik Kanéle und 8 Elektrosignale an
die CoboShift Werkzeugbefestigung und besitzt separate Eingange fir Open TC und Close TC.
Fur die Nutzung zusammen mit P1188.

Technische Daten

Arbeitstemperatur

+10°C - +50°C

Lochkreis

ISO 9409-1 50-4-M6

Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M6-Schrauben, 12.9) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +130 Nm
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M6-Schrauben, 8.8) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +75 Nm

Gewicht und Massenschwerpunkt (2)

P1187 0.41kg/ 16 mm
P1187+P1188 0,54 kg / 20 mm
Luftkanale Pneumatik Schaltplan Siehe Abschnitt 2.1.14

Benutzerkanale, roboterseitig
Spezialkanéle (2 x M5)

Luftqualitat

4 x M5 (185 I/min, max 10 bar)
Open TC, Kennzeichnung 6 (6-10 bar)
Close TC, Kennzeichnung 5 (6-10 bar)

Ol- und wasserfreie, gefilterte Luft mit
Partikeln unter 25 pm

Elektrische Signale

Schaltplan
Signale gesamt
Verbindung, roboterseitig

E0185-087 (Abschnitt 2.2.2)
8 x (1A, 30V)
M8 8P (12007)

© HINWEIS: Ein Positionsstift ist im Lieferumfang enthalten und kann bei Bedarf
I kundenseitig in die @ 5 mm Bohrung montiert werden.

MO0121-3 Version 3.3
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2.1.5 CoboShift Werkzeugbefestigung mit 8 Elektrosignale, ATA18-4 8E.

Artikel: P1188

CoboShift Werkzeugbefestigung P1188 Ubertragt 4 Pneumatik Kanéle und 8 Elektrosignale zum

Werkzeug. Fur die Nutzung zusammen mit P1187.

Technische Daten

Arbeitstemperatur

+10°C - +50°C

Lochkreis ISO 9409-1 50-4-M6
Gewicht 0.13 kg
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M6-Schrauben, 12.9) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +130 Nm
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M6-Schrauben, 8.8) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +75 Nm
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M5-Schrauben, 12.9) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +90 Nm
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M5-Schrauben, 8.8) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) + 55 Nm
Luftkanale Verbindungen, werkzeugseitig 4 x M5

Elektrische Signale

Schaltplan

Verbindungen, werkzeugseitig

E0185-088 (Abschnitt 2.2.4)
M8 8S (11163)

@) HINWEIS! Werkzeuge kénnen an der Werkzeugbefestigung mit vier M6-
I Schrauben befestigt werden. Alternativ kann die Werkzeugbefestigung am
Werkzeug mit vier M5-Schrauben befestigt werden.

12
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2.1.6 CoboShift Werkzeugwechsler mit 15 Elektrosignale, ATC18-4 15E.
Artikel: P1191

Der CoboShift Werkzeugwechsler P1191 tbertragt 4 Pneumatik Kanale und 15 Elektrosignale
an die CoboShift Werkzeugbefestigung und besitzt separate Eingange fir Open TC und Close
TC. Fur die Nutzung zusammen mit P1192.

Technische Daten

Arbeitstemperatur

+10°C - +50°C

Lochkreis

ISO 9409-1 50-4-M6

Maximale Werkzeuglast  Fz (statisch) +180 N
(M6-Schrauben, 12.9) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +130 Nm
Maximale Werkzeuglast  Fz (statisch) +180 N
(M6-Schrauben, 8.8) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +75 Nm

Gewicht und Massenschwerpunkt (2)

P1191 0.42 kg /16 mm
P1191+P1192 0,56 kg / 20 mm
Luftkanale Pneumatik Schaltplan Siehe Abschnitt 2.1.14

Benutzerkandle, roboterseitig
Spezialkanéle (2 x M5)

4 x M5 (185 I/min, max 10 bar)
Open TC, Kennzeichnung 6 (6-10 bar)
Close TC, Kennzeichnung 5 (6-10 bar)

Luftqualitat Ol- und wasserfreie, gefilterte Luft mit
Partikeln unter 25 pym
Elektrische Signale Schaltplan E0185-100 (Abschnitt 2.2.6)

Signale gesamt
Verbindung, roboterseitig

15 x (1A, 30V)
2 x M8 8P (12007)

[ ) HINWEIS: Ein Positionsstift ist im Lieferumfang enthalten und kann bei Bedarf
I kundenseitig in die @ 5 mm Bohrung montiert werden.

MO0121-3 Version 3.3
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2.1.7 CoboShift Werkzeugbefestigung mit 15 Elektrosignale, ATA18-4 15E.

Artikel: P1192

064

@ 6H7 T 8(2x

CoboShift Werkzeugbefestigung P1192 Gbertragt 4 Pneumatik Kanéle und 15 Elektrosignale
zum Werkzeug. Fir die Nutzung zusammen mit P1191.

Technische Daten

Arbeitstemperatur

+10°C - +50°C

Lochkreis ISO 9409-1 50-4-M6
Gewicht 0.14 kg
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M6-Schrauben, 12.9) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +130 Nm
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M6-Schrauben, 8.8) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +75 Nm
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M5-Schrauben, 12.9) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +90 Nm
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M5-Schrauben, 8.8) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) + 55 Nm
Luftkanale Verbindungen, werkzeugseitig 4 x M5

Elektrische Signale

Schaltplan
Verbindungen, werkzeugseitig

E0185-101 (Abschnitt 2.2.8)
2 x M8 8S (11163)

e
) |

HINWEIS! Werkzeuge kénnen an der Werkzeugbefestigung mit vier M6-
Schrauben befestigt werden. Alternativ kann die Werkzeugbefestigung am
Werkzeug mit vier M5-Schrauben befestigt werden.

14
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2.1.8 CoboShift manueller Werkzeugwechsler, MTC18-4. Artikel: P6018

A 26,5
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Der CoboShift manueller Werkzeugwechsler P6018 Ubertragt 4 Pneumatik Kanale an die
CoboShift Werkzeugbefestigung. Fir die Nutzung zusammen mit P6019.

Technische Daten

Arbeitstemperatur +10°C - +50°C
Lochkreis ISO 9409-1 50-4-M6
Maximale Werkzeuglast  Fz (statisch) +180 N
(M6-Schrauben, 12.9) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +130 Nm
Maximale Werkzeuglast  Fz (statisch) +180 N
(M6-Schrauben, 8.8) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) 75 Nm
Gewicht und Massenschwerpunkt (2)
P6018 0.41kg/ 16 mm
P6018+P6019 0,53 kg / 20 mm
Luftkanale Pneumatik Schaltplan Siehe Abschnitt 2.1.15
Benutzerkanéle, roboterseitig 4 x M5 (185 I/min, max 10 bar)
Luftqualitat Ol- und wasserfreie, gefilterte Luft mit
Partikeln unter 25 pym

i HINWEIS! Ein Positionsstift wird in der @ 5-mm-Bohrung montiert.
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2.1.9 CoboShift manueller Werkzeugbefestigung, MTA18-4. Artikel: P6019
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CoboShift manueller Werkzeugbefestigung P6019 Ubertragt 4 Pneumatik Kanale zum

Werkzeug. Fir die Nutzung zusammen mit P6018.

Technische Daten

Arbeitstemperatur +10°C - +50°C
Lochkreis ISO 9409-1 50-4-M6
Gewicht 0.12 kg
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M6-Schrauben, 12.9) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +130 Nm
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M6-Schrauben, 8.8) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +75 Nm
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M5-Schrauben, 12.9) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +90 Nm
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M5-Schrauben, 8.8) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) + 55 Nm
Luftkanale Verbindungen, werkzeugseitig 4 x M5
[ HINWEIS! Werkzeuge kbnnen an der Werkzeugbefestigung mit vier M6-
I Schrauben befestigt werden. Alternativ kann die Werkzeugbefestigung am
Werkzeug mit vier M5-Schrauben befestigt werden.

16
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2.1.10 CoboShift manueller Werkzeugwechsler mit 8 Elektrosignale,
MTC18-4 8E. Artikel: P6020

Der CoboShift manueller Werkzeugwechsler P6020 Ubertragt 4 Pneumatik Kanéle und 8
Elektrosignale an die CoboShift Werkzeugbefestigung. Fir die Nutzung zusammen mit P6021.

Technische Daten

Arbeitstemperatur

+10°C - +50°C

Lochkreis ISO 9409-1 50-4-M6
Maximale Fz (statisch) +180 N
Werkzeuglast Mx/My (dynamisch) +130 Nm
(M6-Schrauben, 12.9) Mz (dynamisch) +130 Nm

Maximale Fz (statisch) +180 N
Werkzeuglast Mx/My (dynamisch) +130 Nm
(Mé-Schrauben, 8.8) Mz (dynamisch) +75 Nm

Gewicht und Massenschwerpunkt (2Z)

P6020 0.46 kg / 16 mm
P6020+ P6021 0,61 kg /19 mm
Luftkanale Pneumatik Schaltplan Siehe Abschnitt 2.1.15

Benutzerkandle, roboterseitig
Luftqualitat

4 x M5 (185 I/min, max 10 bar)

Ol- und wasserfreie, gefilterte Luft mit
Partikeln unter 25 um.

Elektrische Signale

Schaltplan
Signale gesamt
Verbindung, roboterseitig

E0185-087 (Abschnitt 2.2.2)
8 x (1A, 30V)
M8 8P (12007)

i HINWEIS! Ein Positionsstift wird in der @ 5-mm-Bohrung montiert.

MO0121-3 Version 3.3
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2.1.11 CoboShift manueller Werkzeugbefestigung mit 8 Elektrosignale,
MTA18-4 8E. Artikel: P6021

R3(4x)

®]O 450

15,5
7

6mbS

Mé(4x)
@ 10(4x)

CoboShift manueller Werkzeugbefestigung P6021 Ubertragt 4 Pneumatik Kanale und 8
Elektrosignale zum Werkzeug. Fir die Nutzung zusammen mit P6020.

Technische Daten

Arbeitstemperatur

+10°C - +50°C

Lochkreis ISO 9409-1 50-4-M6
Gewicht 0.15 kg
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M6-Schrauben, 12.9) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +130 Nm
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M6-Schrauben, 8.8) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +75 Nm
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M5-Schrauben, 12.9) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +90 Nm
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M5-Schrauben, 8.8) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) + 55 Nm
Luftkanale Verbindungen, werkzeugseitig 4 x M5

Elektrische Signale

Schaltplan
Verbindungen, werkzeugseitig

E0185-088 (Abschnitt 2.2.4)
M8 8S (11163)

O HINWEIS! Werkzeuge kénnen an der Werkzeugbefestigung mit vier M6-
I Schrauben befestigt werden. Alternativ kann die Werkzeugbefestigung am
Werkzeug mit vier M5-Schrauben befestigt werden.

18
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2.1.12 CoboShift manueller Werkzeugwechsler mit 15 Elektrosignale,
MTC18-4 15E. Artikel: P6022

®31,5n7

Der CoboShift manueller Werkzeugwechsler P6022 Uibertragt 4 Pneumatik Kanale und 15
Elektrosignale an die CoboShift Werkzeugbefestigung. Fir die Nutzung zusammen mit P6023.

Technische Daten

Arbeitstemperatur

+10°C - +50°C

Lochkreis ISO 9409-1 50-4-M6
Maximale Fz (statisch) +180 N
Werkzeuglast Mx/My (dynamisch) +130 Nm
(Mé-Schrauben, 12.9) Mz (dynamisch) +130 Nm

Maximale Fz (statisch) +180 N
Werkzeuglast Mx/My (dynamisch) +130 Nm
(M8-Schrauben, 8.8) Mz (dynamisch) +75 Nm

Gewicht und Massenschwerpunkt (2)

P6022 0.47 kg / 16 mm
P6022+P6023 0,62 kg /19 mm
Luftkanale Pneumatik Schaltplan Siehe Abschnitt 2.1.15

Benutzerkanéle, roboterseitig
Luftqualitat

4 x M5 (185 I/min, max 10 bar)
Ol- und wasserfreie, gefilterte Luft mit
Partikeln unter 25 um.

Elektrische Signale

Schaltplan
Signale gesamt
Verbindung, roboterseitig

E0185-100 (Abschnitt 2.2.6)
15 x (1A, 30V)
2 x M8 8P (12007)

®
) |

HINWEIS! Ein Positionsstift wird in der @ 5-mm-Bohrung montiert.

MO0121-3 Version 3.3
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2.1.13 CoboShift manueller Werkzeugbefestigung mit 15 Elektrosignale,
MTA18-4 15E. Artikel: P6023

R3(4x)

®]O 450

15,5
7

6 mS
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CoboShift manueller Werkzeugbefestigung P6023 Ubertragt 4 Pneumatik Kanéale und 15
Elektrosignale zum Werkzeug. Fir die Nutzung zusammen mit P6022.

Technische Daten

Arbeitstemperatur

+10°C - +50°C

Lochkreis ISO 9409-1 50-4-M6
Gewicht 0.16 kg
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M6-Schrauben, 12.9) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +130 Nm
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M6-Schrauben, 8.8) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +75 Nm
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M5-Schrauben, 12.9) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) +90 Nm
Maximale Werkzeuglast Fz (statisch) +180 N
(M5-Schrauben, 8.8) Mx/My (dynamisch) +130 Nm
Mz (dynamisch) + 55 Nm
Luftkanale Verbindungen, werkzeugseitig 4 x M5

Elektrische Signale

Schaltplan
Verbindungen, werkzeugseitig

E0185-101 (Abschnitt 2.2.8)
2 x M8 8S (11163)

@) HINWEIS! Werkzeuge kbnnen an der Werkzeugbefestigung mit vier M6-
I Schrauben befestigt werden. Alternativ kann die Werkzeugbefestigung am
Werkzeug mit vier M5-Schrauben befestigt werden.

20
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2.1.14 Pneumatik Schaltplan fir den CoboShift Werkzeugwechsler
ATC18/ATA18

Tool Changer

o

Tool Attachment

1 (air-1 to 10 bar)
2 (air-1 to 10 bar)
3 (air-1 to 10 bar)
4 (air-1 to 10 bar)

5 CLOSE (air 6 to 10 bar)

6 OPEN (air 6 to 10 bar)

4 (air-1 to 10 bar)
3 (air-1 to 10 bar)
2 (air-1 to 10 bar)
1 (air-1 to 10 bar)

2.1.15 Pneumatik Schaltplan fir den CoboShift manueller

Werkzeugwechsler MTC18/MTA18

Tool Changer

—

Tool Attachment

1 (air-1 to 10 bar)
2 (air-1 to 10 bar)
3 (air-1 to 10 bar)
4 (air-1 to 10 bar)

4 (air-1 to 10 bar)
3 (air-1 to 10 bar)
2 (air-1 to 10 bar)
1 (air-1 to 10 bar)

MO0121-3 Version 3.3
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2.2 Module
2.2.1 CoboShift Signalmodul, 8 Signale, roboterseitig. Artikel: P1179

Connector M8 8p

Ubertragt 8 elektrische Signale zur CoboShift Werkzeugbefestigung. Kann an zwei
verschiedenen Positionen an dem Werkzeugwechsler montiert werden. Fir die Nutzung mit der
Option P1180 auf der Werkzeugbefestigung.

Technische Daten

Gewicht 0.05 kg

Elektrische Schnittstelle Schaltplan E0185-087 (Abschnitt 2.2.2)
Signale gesamt 8 x (1A, 30V)
Verbindung, roboterseitig M8 8P (12007)
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2.2.2 Schaltplan E0185-087 fur P1179
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2.2.3 CoboShift Signalmodul, 8 Signale, werkzeugseitig. Artikel: P1180

Connector M8 8s

R60

U U

Ubertragt 8 Elektrosignale zum Werkzeug. Kann an zwei verschiedenen Positionen an der
CoboShift Werkzeugbefestigung montiert werden. Fir die Nutzung mit der Option P1179 auf der

CoboShift Werkzeugwechsler.

Technische Daten

Gewicht 0.03 kg

Elektrische Schnittstelle Schaltplan E0185-088 (Abschnitt 2.2.4)
Verbindung, werkzeugseitig M8 8S (11163)
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2.2.4 Schaltplan E0185-088 fur P1180
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2.2.5 CoboShift Signalmodul, 15 Signale, roboterseitig. Artikel: P1189

Connector M8 8p (2x)

R0

f\\

U U

Ubertragt 15 elektrische Signale zur CoboShift Werkzeugbefestigung. Kann an zwei
verschiedenen Positionen an dem Werkzeugwechsler montiert werden. Fir die Nutzung mit der
Option P1190 auf der Werkzeugbefestigung.

Technische Daten

Gewicht 0.06 kg

Elektrische Schnittstelle Schaltplan E0185-100 (Abschnitt 2.2.6)
Signale gesamt 15 x (1A, 30V)
Verbindung, roboterseitig 2 x M8 8P (12007)
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2.2.6 Schaltplan E0185-100 fur P1189
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2.2.7 CoboShift Signalmodul, 15 Signale, werkzeugseitig. Artikel: P1190

Connector M8 8s (2x)

R60

OOOO0
OO0O0O0

OO0OO0

U

H

Ubertragt 15 Elektrosignale zum Werkzeug. Kann an zwei verschiedenen Positionen an der
CoboShift Werkzeugbefestigung montiert werden. Fir die Nutzung mit der Option P1189 auf der

CoboShift Werkzeugwechsler.

Technische Daten

Gewicht

0.03 kg

Elektrische Schnittstelle

Schaltplan
Verbindung, werkzeugseitig

E0185-101 (Abschnitt 2.2.8)
2 x M8 8S (11163)
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2.2.8 Schaltplan E0185-101 fur P1190
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2.2.9 CoboShift Strom- und Signalmodul, 7 Signale, roboterseitig.
Artikel: P1193

Connector M8 3p Connector M8 4p

Ubertragt 4 elektrische Signale und 3 Servostrom-Signale zur CoboShift Werkzeugbefestigung.
Kann an zwei verschiedenen Positionen an dem Werkzeugwechsler montiert werden Fir die
Nutzung mit der Option P1194 auf der Werkzeugbefestigung.

Technische Daten

Gewicht 0.07 kg
Elektrische Schnittstelle Schaltplan E0185-103 (Abschnitt 2.2.10)
Signale gesamt 4 x (1A, 30V), 3 x (4A, 60V)

Verbindung, roboterseitig M8 4P (12033),
M8 3P (11168)
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2.2.10 Schaltplan E0185-103 fur P1193
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2.2.11 CoboShift Strom- und Signalmodul, 7 Signale, werkzeugseitig.
Artikel: P1194

U

Ubertragt 4 elektrische Signale und 3 Servostrom-Signale zum Werkzeug. Kann an zwei
verschiedenen Positionen an der CoboShift Werkzeugbefestigung montiert werden. Fur die
Nutzung mit der Option P1193 auf der CoboShift Werkzeugwechsler.

Technische Daten

Gewicht 0.05 kg

Elektrische Schnittstelle Schaltplan E0185-102 (Abschnitt 2.2.12)
Verbindung, werkzeugseitig M8 4S (12034),
M8 3S (10029)
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2.2.12 Schaltplan E0185-102 fur P1194
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2.2.13 Werkzeugbahnhof-Satz fur CoboShift ATC18-4 und MTA18-4.
Artikel: P1185
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Der Werkzeugbahnhof-Satz P1185 ist in zwei Teile unterteilt, einem Werkzeugsténdertisch
(P1183) welcher auf einen Werkzeugstander zu montieren ist und eine Ablageplatte (P1184) zur
Montage der CoboShift- Werkzeugbefestigung P1182, P1188 oder P1192. Die Kombination
ergibt einen stabilen Werkzeugbahnhof fur einen einfachen Werkzeugwechsel.

Technische Daten

Gewicht (Ablageplatte am Werkzeugbefestigung montiert) 0,12 kg

Maximale Werkzeuglast 18 kg
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3 ERSATZTEILE

3.1 Stickliste fur CoboShift Werkzeugwechsler P1181

Artikel Beschreibung Teilenummer Verschleil3teile Anzahl

1 Befestigungsschraube M6x25 MC6S 6x25 12.9 4

2 Luftdichtung 10158 X 4
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3.2 Stuckliste fur CoboShift Werkzeugwechsler P1187 und P1191

Artikel Beschreibung Teilenummer Verschleil3teile Anzahl
1 Befestigungsschraube M6x25 MC6S 6x25 12.9 4
2 Luftdichtung 10158 X 4
3 Federgespannter Signalstift (P1187) 10154 X 8
3 Federgespannter Signalstift (P1191) 10154 X 15
4 O-Ring 11945 X 1
36
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3.3 Stuckliste fur CoboShift manueller Werkzeugwechsler P6018

Artikel Beschreibung Teilenummer Verschleil3teile Anzahl

1 Befestigungsschraube M6x25 MC6S 6x25 12.9 4

2 Luftdichtung 10158 X 4
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3.4 Stuckliste fur CoboShift manueller Werkzeugwechsler
P6020 und P6022

Artikel Beschreibung Teilenummer Verschleilteile Anzahl
1 Befestigungsschraube M6x25 MC6S 6x25 12.9 4
2 Luftdichtung 10158 X 4
3 Federgespannter Signalstift (P6020) 10154 X 8
3 Federgespannter Signalstift (P6022) 10154 X 15
4 O-Ring 11945 X 1
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3.5 Stickliste fur CoboShift Signalmodul P1179 und P1189

Artikel Beschreibung Teilenummer Verschleil3teile Anzahl
1 Federgespannter Signalstift (P1179) 10154 X 8

1 Federgespannter Signalstift (P1189) 10154 X 15

2 O-Ring 11945 X 1

MO0121-3 Version 3.3
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3.6 Stuckliste fur CoboShift Signalmodul P1193

Artikel Beschreibung Teilenummer Verschleil3teile Anzahl
1 Federgespannter Signalstift 10154 X 4
2 O-Ring 10776 X 1
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