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Products

Das Unternehmen

ist einer der fuhrenden Hersteller von hochleis-
tungsfahigen Anbaugeradten fur die Roboter-
anwendungen. Wir bieten komplette Werkzeug-
system-Losungen fir Ihre Roboteranlagen an, mit
dem Ziel lhre Produktivitat mit Hilfe der zuver-
lassigsten und kosten-effizientesten Werkzeuge
zu verbessern. Wir erforschen kontinuierlich
neue Technologien und vereinen diese mit
fuhrendem Design.

Weltweite Prasenz vor Ort

Als weltweit agierendes Unternehmen hat Robot
System Products Niederlassungen und Vertrieb-
spartner in Gber 20 Landern. Unser Hauptsitz be-
findet sich in Vasteras, in Schweden.

Produkte

Unsere Produkte sind fir die meisten fihrenden
Robotermarken erhaltlich und werden mit voll-
standiger Dokumentation ausgeliefert.

Unser Angebot

- Werkzeugwechsler

- Drehdurchfuhrungen

- Drehdurchfihrungen mit integriertem
Werkzeugwechsler

- Greifer

- Schlauchpakete

- Ventileinheiten

- Werkzeugsysteme

- Werkzeugbahnhofe
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Werkzeugwechsler — TC

Hohe Wiederholgenauigkeit mit den RSP Werkzeugwechslern

RSP bietet ein umfangreiches Programm an automatischen Werkzeugwechslern mit bis zu 1250 kg Traglast. Die
Werkzeugwechsler sind robust und fiihren Werkzeugwechsel mit gleichbleibender Zuverlassigkeit und Sicherheit im
Dauerbetrieb durch. Abhéngig vom Modell und Optionen werden elektrische Signale, SchweiB3- und Servostrom, Daten,
Wasser sowie Druckluft und Vakuum vom Roboter zum Werkzeug iibertragen.

e Robuste Konstruktion fiir Anwendungen mit hohem
Drehmoment

e Schnellverriegelung = 0,3s
e Absolute Wiederholgenauigkeit der Positionierung

e Geringer Wartungsaufwand und hohe Betriebszeit

RSP bietet auch manuelle Schnellwechsler. Mit

dem MQC — Manual Quick Changer kénnen Sie lhre
gréBeren Werkzeuge von Hand schnell montieren,
demontieren oder umrtsten.




TrueConnect™
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Industriefiihrende Langlebigkeit und Positioniergenauigkeit

Alle automatischen Werkzeugwechsler sind mit dem patentierten Verschlussmechanismus TrueConnect™ ausgestattet.
Das spielfreie System und sorgt firr absolute Wiederholgenauigkeit der Positionierung Gber die gesamte Lebensdauer.
Dank des einzigartigen Designs, erfordert es keine genaue Positionierung vor dem Ankoppeln der unterschiedlichen
Werkzeuge. Das TrueConnect Prinzip bewirkt eine gleichmaBige Lasten-Aufteilung der Kugeln auf spharisch umlaufende
Nuten an der Werkzeugaufnahme. Industriefiihrende Langlebigkeit und eine flexible Positionierung beim Ankoppeln

sind das Ergebnis.
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Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigungen

P1001 P1002
Werkzeugwechsler TC5-6 Werkzeugbefestigung
TA5-6
35
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P1003 P1004
Werkzeugwechsler TC5-4E Werkzeugbefestigung
TAS5-4E
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TC/TAS

| TA5-6 | TC5-4E | TAS-4E
P1002 P1003 P1004
Masse (kg) . 0.1 03 0.1
ISO-Platte 150 9409-1 31.5-4-M5
Betriebstemperatur +10 °C-+60 °C
Schutzart IP 54
Fz +50N
M + 50 Nm
Mx/My + 50 Nm

Luftkanale

Anzahl Luftkanéle 6 4

1TC Offnen (6-10 bar) - 1 TC Offnen (6-10 bar) -
Spezialluftkanale
1TC SchlieBen (610 bar) - 1 TC SchlieBen (610 bar) -
Max. Luftdruck 10 bar

Luftstrom 100 I/min

Luftanschluss M5

Druckluftventile -

Luftqualita Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 um Partikelgehalt

Elektrische Kanéle

|
=%

Anzahl Signale - 8
Max. Stromstarke - TA

Max. Spannung - 60V
Anschliisse - M12 8P 0.8'm, 8 x 0.25 mm? Kabel offenes Ende

Optionen Artikelnummer Beschreibung

Optionen fiir TC5-6
(TC5-6 zwei Optionen P1013
mdglich)

8 Signale (1 enthalten in TC5-4E)

Optionen fiir TA5-6 P1014 8 Signale (1 enthalten in TA5-4E)
(TA5-6 zwei Optionen
mdglich) P1005 Bausatzset Werkzeugbefestigung 5

Adaptersatze fir TC5 Fiir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel " Adaptersatze fiir Werkzeugwechsler”
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Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigungen

P0101 P0102
Werkzeugwechsler TC20-4 Werkzeugbefestigung
TA20-4
P0123

Werkzeugbefestigung
TA20-4, Stahl
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P0103 P0104

Werkzeugwechsler TC20-4E Werkzeugbefestigung
TA20-4E
P0124
Werkzeugbefestigung —
TA20-4E, Stahl —
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TC/TA20

TA20-4 Stahl TC20-4E TA20-4E TA20-4E Stahl

P0101 P0102 P0123 P0103 P0O104 P0124
0.4 0.1 0.3 0.4 0.2 0.3
1SO 9409-1 40-4-M6 IS0 9409-1 50-4-M6 IS0 9409-1 50-4-M6 ~ 1SO 9409-1 40-4-M6 IS0 9409-1 50-4-M6  1SO 9409-1 50-4-M6
0°C—st0°C

+200N

Mx/My + 200 Nm + 100 Nm + 200 Nm + 200 Nm + 100 Nm + 200 Nm
Luftkanale
Anzahl Luftkandle 4

1TC Offnen (610 bar) - 17TC Offnen (6-10 bar) -

Spezialluftkanale
1 TC SchlieBen (6-10 bar) - 1 TC SchlieBen (6-10 bar) -

150 I/min

"

:

Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 pm Partikelgehalt

: :

Spezialsignale

Max. Spannung - 60V
. w2z 8025 Kbl

Optionen Artikelnummer Beschreibung

Optionen fiir TC20 P1113 8 Signale (1 enthalten in TC20-4E)

(TC20-4 zwei externe

Optionen méglich) P1115 4 Luftdurchfihrungen

Optionen fir TA20 P1114 8 Signale (1 enthalten in TA20-4E)

(TA20-4 zwei externe P1116 4 Luftdurchfiihrungen

Optionen mdgich) P0142 Bausatzset Werkzeugbefestigung 20
Kabel fir TC20 P0025 2 m Signalkabel M12 8P — M12 85
(RoBaEiEeile) P0025-30 3 m Signalkabel M12 8P — M12 85

PCENCS: I RITMI@II Fir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel " Adaptersétze fir Werkzeugwechsler”
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Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigungen

P0133
Werkzeugwechsler TC20-4 ID

P0138
Werkzeugbefestigung
TC20-4E stahl

(21

85
;”
H
@5
RE] |

@10 (4x)

P0102
Werkzeugbefestigung
TA20-4

P0123
Werkzeugbefestigung
TA20-4, Stahl
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P0139

P0109

Werkzeugwechsler TC20-4 ID

Werkzeugbefestigung

STA20-4E

P0125

Werkzeugbefestigung

STA20-4E, Stahl
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TC/TA20 ID

TA20-4 stahl TC20-4E ID

P0139 P0133
0.7 0.1 0.3 0.7 0.1 0.3 0.1

ISO 9409-1 40-4-M6

0°C—st0°C

¥4 + 200N + 100N + 200N + 200N + 100 Nm + 200 Nm + 100 Nm
+ 100 Nm + 100 Nm + 100 Nm + 100 Nm + 100 Nm + 100 Nm + 100 Nm
+ 200 Nm + 100 Nm + 200 Nm + 200 Nm + 100 Nm + 100 Nm + 100 Nm

Luftkanale
Anzahl Luftkanale 6

1 TC Offnen (6-10 bar) - 1TC Offnen (6-10 bar) -

TA20-4E TA20-4E stahl TA20-4E stahl

Spezialluftkanale
1TC SchlieBen (6—10 bar) - 1TC SchlieBen (610 bar) -

150 I/min

4 mm plastic hose or M5

:

Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 ym Partikelgehalt

- 0V, 24V, TC coupled -

Mini-snap connector
8P (10925)
Anschliisse - -
0DU GH1LOC-
PO8PFG0-0000

Optionen Artikelnummer | Beschreibung

Optionen fiir TA20

(Werkzeugseite) PO142

Tool stand kit 20

P8153-12 1,2 m signal cable M12 8P to ODU 8S
Kabel frTC20-4 1D SRS 1,5 m signal cable M12 8P to ODU 85
(Roboterseite)

P8153-20 2 m signal cable M12 8P to ODU 8S

Adaptersatze fir
TC20 1D

Fur Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel " Adaptersétze fir Werkzeugwechsler”
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Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigungen

P1301 P1302
Werkzeugwechsler TC60-8 Werkzeugbefestigung
TA60-8
35
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P1303 P1304
Werkzeugwechsler TC60-6E Werkzeugbefestigung
TA60-6E
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TC/TA60

TC60-6E
P1301A P1303A
Masse (kg) 1.8 1.0 1.9 1.1
ISO-Platte 1SO 9409-1 80-6-M8

Betriebstemperatur +10 °C=+60 °C
Schutzart IP 54
Maximale Werkzeuglast
+ 600N
+ 500 Nm

+ 600 Nm

Luftkanale

Anzahl Luftkanale 10 8 10 8
1TC Offnen (6-10 bar) - 1 TC Offnen (6-10 bar) -
Spezialluftkanale

1TC SchlieBen (610 bar) - 1 TC SchlieBen (6—10 bar) -
Max. Luftdruck 10 bar

Luftstrom 400 I/min

Luftanschluss G 1/8"

Druckluftventile -

Luftqua Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 ym Partikelgehalt

Elektrische Kanéle

Anzahl Signale - 12

Max. Stromstarke - TA
Max. Spannung - 60V

0.5m 12x0.5 mm?
offenes Ende

Optionen Artikelnummer Beschreibung

- 12P Souriau

P1305 Signal Schnittstelle 12P Souriau, 12 Signale (enthalten in TC60-6E)
P1307 Signal Versorgungsschnittstelle12P Souriau, 8 Signale Versorgung (P1314 wird empfohlen)
P1311 Signal Schnittstelle 19P Kompakt Souriau + 2 x M8, 17+2 Signale
P1314 Fiihrungsstifte
Optionen fir TC60-8 P1324 Magnetsensoren Offnen/SchlieBen (benétigt Option P1311 or P1320)
P1322 Hochspannungsmodul, 2 Signale
P1325 2 3/8" Luftdurchfiihrungen
P1328 Signal Schnittstelle 12P Souriau, 6 Signale Twisted Pair (bus)
P1338 Signal Schnittstelle 32P Kompakt Souriau + 2 x M8, 30+2 Signale
P1320 17 Signale, Hollowshaft Roboter
P1306 Signal Schnittstelle 1 m Kabel offenes Ende, 12 Signale (1 enthalten in TA60-8E)
P1308 Spannungsversorgung 1 m Kabel offenes Ende, 8 Signale
P1312 Signal Schnittstelle 1 m Kabel offenes Ende, 17 Signale
P1313 Werkzeugbefestigung Bausatzset bis zu 50 kg Last
Optionen i TAGO-8 P1323 Hochspannungsversorgung, 2 Signale
P1326 2 3/8" Luftdurchfiihrungen
P1329 Signal Schnittstelle 1 m Kabel offenes Ende, 6 Signale Twisted Pair (bus)
P1331 Werkzeugbefestigung Bausatzset bis zu 60 kg Last fir TA6O
P1339 Signal Schnittstelle 1 m Kabel offenes Ende, 30 Signale
P0423 Werkzeugbefestigung Bausatzset 100/60
P8116-30 3 m Signalkabel 12S Souriau — offenes Ende
P8006 12S Souriau Stecker
Tnggl (L;;Lcé)zif::i;e?r P8134-30 3 m Signalkabel 12S Souriau Spannung — offenes Ende
P8149-30 3 m Signalkabel 19S5 Kompakt Souriau — offenes Ende
P8008 19S Kompakt Souriau Stecker
Adaptersatze fiir TC60 Fiir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel " Adaptersatze fiir Werkzeugwechsler”
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Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigungen

P0401
Werkzeugwechsler TC100-8

P0402
Werkzeugbefestigung
TA100-8, quadratisch
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P0407
Werkzeugbefestigung
TA100-8, rund

Tt f}__-"_a
B | 8,
/PR
Il' &in ; .'I ™ '|I
| & |
| L
"\ il

i~

{0 @)



TC/TA100

Type TC100-8 TA100-8, rund TA100-8, quadratisch
Artikelnummer P0401 P0407 P0402
Masse (kg) 2.9 1.5 2.2
ISO-Platte 1SO 9409-1 100-6-M10
Betriebstemperatur +10 °C - +60 °C
Schutzart IP 54

Maximale Werkzeuglast

+ 1000 N
+ 1000 Nm
+ 1000 Nm

Luftkanale

Anzahl Luftkanéle 10 8
1 TC Offnen (6-10 bar) -
Spezialluftkanale

1 TC SchlieBen (6—10 bar) -
Max. Luftdruck 10 bar

Luftstrom 800 I/min

Luftanschluss G1/8"

Druckluftventile -

Luftqualitat Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 um Partikelgehalt

Optionen Artikelnummer Beschreibung
Optionen fiir TA100 P0423 Werkzeugbefestigung Bausatzset 100/60

Adaptersatze fir TC100 Fiir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel " Adaptersatze fiir Werkzeugwechsler”
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Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigungen

P0403
Werkzeugwechsler TC100-8E

P0418
Werkzeugbefestigung
TA100-8E, rund

B.& | b
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P0409
Werkzeugbefestigung
TA100-8E, rund

P0404
Werkzeugbefestigung
TA100-8E, quadratisch
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TC/TA100

TA100-8E, rund

TA100-8E, rund

TA100-8E, quadratisch

Artikelnummer P0403 P0409 P0418 P0404
WESTER()] 3.0 1.5 1.5 2.2
WEGENNGENG G E 150 9409-1 100-6-M10

Betriebstemperatur +10 °C - +60 °C

Schutzart IP 54

Maximale Werkzeuglast

+ 1000 N
+ 1000 Nm
+ 1000 Nm

Luftkanale

Anzahl Luftkanéle 10 8
17C Offnen (6-10 bar) -
Spezialluftkanale

1TC SchlieBen (6-10 bar) -
Max. Luftdruck 10 bar

Luftstrom 800 I/min

Luftanschluss G1/8"

Druckluftventile -

Luftqualitat Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 pm Partikelgehalt
Anzahl Signale 10 16 10
1x24VDC 4x24VDC 1x24VDC
1x0VDC 4x0VDC 1x0VDC
Spezialsignale
1TC Gedffnet -
1TC Gekoppelt -
Max. Stromstarke 2A

12P Souriau 1m 10 x 0.5 mm2Kabel 4xM124S 1m 10 x 0.5 mm2Kabel

Optionen Artikelnummer Beschreibung

el wiel Sizdiar P8116-40 4 m Signalkabel12S Souriau — offenes Ende

fiir TC100-8E P8006 125 Souriau Stecker

Optionen fiir TA100 P0423 Werkzeugbefestigung viereckig Bausatzset 100/60

Adaptersatze fiir TC100 Fiir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel “Adaptersatze fir Werkzeugwechsler”
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Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigungen

P1401 P1402
Werkzeugwechsler TC120-8 Werkzeugbefestigung
TA120-8
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Werkzeugwechsler TC120-8E Werkzeugbefestigung
TA120-8E
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TC/TA120

TC120-8 TA120-8 TC120-8E TA120-8E

Masse (

Mechanische Schnittstelle ISO 9409-1-100-6-M10

Betriebstemperatur +10 °C - +60 °C

.
25
gva

25
gz

Schutzart IP 54

Maximale Werkzeuglast

+ 1200 N
+ 1000 Nm
+ 1000 Nm
Anzahl Luftkandle 10 8 10 8
1TC Offnen (6-10 bar) - 1 TC Offnen (6-10 bar) -
Spezialluftkanale
1TC SchlieBen (6-10 bar) - 1TC SchlieBen (6-10 bar) -
Max. Luftdruck 10 bar
Luftstrom 700 I/min
Luftanschluss G1/8"
Druckluftventile -
Luftqualitat Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 ym Partikelgehalt
Anzahl Signale - 19 17
- 1x24V 1x24V
- 1x0V 1x0V
Spezialsignale
- 1TC Gedffnet -
- 1 TC Gekoppelt -
Max. Stromstarke - 1A -

Max. Spannung - 60V -
- 19P Souriau Kompakt 1,0 m 17 x 0,34 mm? Kabel

Optionen Artikelnummer Beschreibung
P1305 Signal Schnittstelle 12P Souriau, 12 Signale
P1307 Spannungsversorgung 12P Souriau, 8 Signale (Option P1314 wird empfohlen)
P1311 Signal Schnittstelle 19P Kompakt Souriau + 2 x M8, 17+2 Signale (enthalten in TC120-8E)
P1314 Fihrungsstifte
Optionen fiir TC120 P1324 Magnetsensoren Offnen/SchlieBen (benétigt Option P1311) (enthalten in TC120-8F)
P1322 Hochspannungsversorgung, 2 Signale
P1325 2 3/8" Luftdurchfiihrungen
P1328 Signal Schnittstelle 12P Souriau, 6 Signale Twisted Pair (bus)
P1338 Signal Schnittstelle 32P Kompakt Souriau + 2 x M8, 30+2 Signale
P1306 Signal Schnittstelle 1 m Kabel offenes Ende, 12 Signale
P1308 Spannungsversorgung 1 m Kabel offenes Ende, 8 Signale
P1312 Signal Schnittstelle 1 m Kabel offenes Ende, 17 Signale (enthalten in TA120-8E)
P1323 Hochspannungsversorgung, 2 power Signale
Optionen fiir TA120 P1326 2 3/8" Luftdurchfiihrungen
P1329 Signal Schnittstelle 1,0 m Kabel offenes Ende, 6 Signale Twisted Pair (bus)
P1339 Signal Schnittstelle 1,0 m Kabel offenes Ende, 30 Signale
P1405 Werkzeugbefestigung Bausatzset bis zu 120 kg Last fiir TA120
P0423 Werkzeugbefestigung Bausatzset
P8116-30 3,0 m Signalkabel 125 — offenes Ende
P8134-30 3,0 m Signalkabel 125 Spannung — offenes Ende
$§?§|0U3Riéget§tiiig P8149-30 3,0 m Signalkabel 19S Kompakt — offenes Ende
P8006 125 Souriau Stecker
P8008 19S Kompakt Souriau Stecker
Adaptersatze fiir TC120 Fiir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel “Adaptersatze fir Werkzeugwechsler”
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Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigungen

P1801 P1802
Werkzeugwechsler TC180-8 Werkzeugbefestigung
TA180-8
4] é, -
B

P1803 P1804
Werkzeugwechsler TC180-6E Werkzeugbefestigung
TA180-6E
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TC/TA180

TC180-8 TA180-8 TC180-6E TA180-6E

Masse (

Mechanische Schnittstelle 1SO 9409-1-125-6-M10

Betriebstemperatur +10 °C - +60 °C

.
25
gva

25
gz

Schutzart IP 54

Maximale Werkzeuglast

+ 1800 N
+ 1250 Nm
+ 1800 Nm
Anzahl Luftkandle 10 8 10 8
1TC Offnen (6-10 bar) - 1 TC Offnen (6-10 bar) -
Spezialluftkanale
1TC SchlieBen (6-10 bar) - 1TC SchlieBen (6-10 bar) -
Max. Luftdruck 10 bar
Luftstrom 1200 I/min
Luftanschluss G1/8"
Druckluftventile -
Luftqualitat Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 ym Partikelgehalt
Anzahl Signale - 19 17
- 1x24V 1x24V
- 1x0V 1x0V
Spezialsignale
- 1TC Gedffnet -
- 1 TC Gekoppelt -
Max. Stromstarke - 1A -

Max. Spannung - 60V -
- 19P Souriau Kompakt 1,0 m 17 x 0,34 mm? Kabel

Optionen Artikelnummer Beschreibung
P1305 Signal Schnittstelle 12P Souriau, 12 Signale
P1307 Spannungsversorgung 12P Souriau, 8 Signale (Option P1314 wird empfohlen)
P1311 Signal Schnittstelle 19P Kompakt Souriau + 2 x M8, 17+2 Signale (enthalten in TC180-8E)
P1314 Fihrungsstifte
Optionen fiir TC180 P1324 Magnetsensoren Offnen/SchlieBen (benétigt Option P1311) (enthalten in TC180-8F)
P1322 Hochspannungsversorgung, 2 Signale
P1325 2 3/8" Luftdurchfiihrungen
P1328 Signal Schnittstelle 12P Souriau, 6 Signale Twisted Pair (bus)
P1338 Signal Schnittstelle 32P Kompakt Souriau + 2 x M8, 30+2 Signale
P1306 Signal Schnittstelle 1 m Kabel offenes Ende, 12 Signale
P1308 Spannungsversorgung 1 m Kabel offenes Ende, 8 Signale
P1312 Signal Schnittstelle 1 m Kabel offenes Ende, 17 Signale (enthalten in TA180-8E)
P1323 Hochspannungsversorgung, 2 Signale
Optionen fiir TA180 P1326 2 3/8" Luftdurchfiihrungen
P1329 Signal Schnittstelle 1 m Kabel offenes Ende, 6 Signale Twisted Pair (bus)
P1339 Signal Schnittstelle 1 m Kabel offenes Ende, 30 Signale
P1805 Werkzeugbefestigung Bausatzset bis zu 180 kg Last fiir TA180
P0423 Werkzeugbefestigung Bausatzset
P8116-30 3 m Signalkabel 125 — offenes Ende
P8134-30 3 m Signalkabel 125 Spannung — offenes Ende
$§?Z|OUFR(1EI:IS§;$; P8149-30 3 m Signalkabel 19S Kompakt — offenes Ende
P8006 12S Souriau Stecker
P8008 19S Kompakt Souriau Stecker
Adaptersatze fiir TC180 Fiir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel “Adaptersatze fir Werkzeugwechsler”
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Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigungen

P6701 P6702
Werkzeugwechsler TC240-1 Werkzeugbefestigung
TA240-1
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TC/TA240

Type ‘ TC240-1 ‘ TA240-1 ‘ TC240-1 ‘ TA240-1

P6701A P6702 P7701 P7702
Masse (kg) 8.3 5.1 8.3 5.1
M e Schnittstelle ISO 9409-1 125-6-M10 (Zentriernabe @63 und @80)

Betriebstemperatur +10 °C—+60 °C

Maximale Werkzeuglast

+ 2000 Nm

Mx/My + 2400 Nm
Luftkanale
3 1 3 1

Anzahl Luftkanale

1TC Offnen (6-10 bar) - 1 TC Offnen (6-10 bar) -
1 TC SchlieBen (6-10 bar) - 1 TC Offnen (6-10 bar) -
Max. Luftdruck 10 bar

1xG 12",2xG 1/8" G 12" 1XG 1/2",2xG 1/8" G12"
- - Option P6718 -
Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 ym Partikelgehalt

Elektrische Kanale

Anzahl Signale

Spezialluftkanale

Spezialsignale -

Max. Stromstarke -

Max. Spannung -

Anscl -

Optionen Artikelnummer Beschreibung
P6738 Signal Schnittstelle 23P Souriau + 3 M8, 17 + 6 Signale
P6711 Signal Schnittstelle 23P Souriau, 23 Signale
P6712 Signal Schnittstelle Harting
P6713 Signal und Servo Schnittstelle Harting
P6715 4 Wasser/Luft Kupplungen

Optionen fiir TC240 P6715-2 2 Wasser/Luft Kupplungen
P6718 Integriertes Pneumatikventil
P6736 Servo Schnittstelle 12P Souriau, 8 Servo Signale
P6771 Profinet Schnittstelle M12-D-code
P6847 8 Luftdurchfihrungen G1/4"
P6873 Magnetsensoren Offnen und SchlieBen
P6721 Signal Schnittstelle 23S Souriau, 23 Signale
P6722 Signal Schnittstelle Harting
P6723 Signal und Servo Schnittstelle Harting
P6725-2 2 Wasser/Luft Kupplungen

) . P6725 4 Wasser/Luft Kupplungen

Optionen fiir TA240 . . .
P6737 Servo Schnittstelle 12 Souriau, 8 servo Signale
P6739 Signal Schnittstelle 19S Souriau 17 Signale
P6775 Profinet Schnittstelle M12-D-Code
P6848 8 Luftdurchfihrungen G1/4”
P8303 Hangerkit Werkzeugseite

Kabel und Stecker fiir P8129-50 5 m Signal/Bus Kabel 23S Souriau — offenes Ende

TC240 (Roboterseite) P8002 23 P Souriau Stecker

Kabel und Stecker fiir P8102-20 2 m Signalkabel 19P — offenes Ende

TA240 (Werkzeugseite) P8003 19P Souriau Stecker

Adaptatersatze
flir 7C240

Fiir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel “Adaptersatze fir Werkzeugwechsler”

Kompletter Toolstand auf Anfrage
Toolstand Kompo P8302 Hangerkit Toolstandseite

P8306A Dustcover mit Endlagen Sensoren
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Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigungen

P6411 P6417
Werkzeugwechsler TC250-8 Werkzeugbefestigung
TA250-8, rund

P6474
Werkzeugbefestigung
TA250-8, quadratisch
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TC/TA250

*TC250 passt fiir Roboter mit einer Teilkreisaufnahme (d3)63 mm und 80 mm

TC250-8 TA250-8, rund TA250-8, quadratisch
P6417 P6474
Masse (kg) X 2.6 3.5 '
O =
39
Mechanische Schnittstelle 150 9409-1 125-6-M10* §E
8
Betriebstemperatur +10 °C—+60 °C ; S
Schutzart IP 54

Maximale Werkzeuglast

+ 2000N

+ 1250 Nm

+ 2000 Nm

Luftkanale

Anzahl Luftkanéle 10 8

1 TC Offnen (6-10 bar) -
Spezialluftkanéle

1 TC SchlieBen (6-10 bar) -
Max. Luftdruck 10 bar

Luftstrom 16001/min

Luftanschluss G1/4",2xG1/8" G 1/4"

Druckluftventile -

Luftqualitat Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 ym Partikelgehalt

Optionen Beschreibung

Optionen fiir TA250 P6472 Werkzeugbefestigung Bausatzset 250

Adaptersatze fiir TC250 Fiir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel “Adaptersatze fiir Werkzeugwechsler”
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Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigungen

P6418
Werkzeugbefestigung
TA250-8E, rund

P6412
Werkzeugwechsler TC250-8E
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P6431 P6473
Werkzeugbefestigung Werkzeugbefestigung
TA250-8E, rund TA250-8E, quadratisch
"
-
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TC/TA250

*TC250 passt fir Roboter mit einer Teilkreisaufnahme (d3)63 mm und 80 mm

TA250-8E, rund

TA250-8E, rund TA250-8E, quadratisch

Artikelnummer P6412 P6418 P6431 P6473
Masse (kg) 6.1 2.7 2.8 3.7
Mechanische Schnittstelle ISO 9409-1 125-6-M10*

Betriebstemperatur +10°C-+60 °C

Schutzart IP 54

Luftkanale
10 8

Anzahl Luftkandle

17C Offnen (6-10 bar) -
Spezialluftkanale

1TC SchlieBen (6-10 bar) -

Max. Luftdruck 10 bar

Luftstrom 1600 I/min

Luftanschluss G1/4",2xG1/8" G 1/4"
Druckluftventile -

Luftqualitat Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 ym Partikelgehalt

Elektrische Kanale
21 19

Anzahl Signale

1x24VDC
1x0VDC
Spezialsignale
1TC Geodffnet -
1TC Gekoppelt -
Max. Stromstarke 2A

23P Souriau 19S Kompakt Souriau 1'm 20 x 0.5 mm? Kabel offenes Ende

Optionen Artikelnummer Beschreibung

Optionen fiir TA250 P6472 Werkzeugbefestigung Bausatzset 250

Kabel und Stecker fiir P8129-50 5 m Signal/Bus Kabel 23S Souriau — offenes Ende

TC250-8E (Roboterseite) P8002 23S Souriau Stecker

Kabellund|Stecker fiir P8105-20 2 m Signalkabel 19P Kompakt — offenes Ende

TA250-8E (Werkzeugseite) IRENYWA 19P Kompakt Souriau Stecker

Adaptersatze fiir TC250 Fiir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel “Adaptersatze fiir Werkzeugwechsler”
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Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigungen

P0601
Werkzeugwechsler TC350-8

P0602
Werkzeugbefestigung
TA350-8, quadratisch

Sakl

=
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TA350-8, rund
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TC/TA350

Type TC350-8 TA350-8, rund TA350-8, quadratisch
Artikelnummer P0601 P0606 P0602
Masse (kg) 10.5 5.3 5.7
Mechanische Schnittstelle 1SO 9409-1 160-11-M12
Betriebstemperatur +10 °C - +60 °C
Schutzart IP 54

Maximale Werkzeuglast

+3500 N
+ 3500 Nm
+ 3500 Nm

Luftkanale

Anzahl Luftkanéle 10 8

1 TC Offnen (6-10 bar) -
Spezialluftkanale

1 TC SchlieBen (6—10 bar) -
Max. Luftdruck 10 bar

Luftstrom 1600 I/min

Luftanschluss G1/4",2xG1/8" G 1/4"
Druckluftventile -

Luftqualitat Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 um Partikelgehalt

Optionen Artikelnummer Beschreibung
Optionen fiir TA350-8 P0639 Werkzeugbefestigung Bausatzset 350

Adaptersatze fir TC350 Fiir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel " Adaptersatze fiir Werkzeugwechsler”
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Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigungen

P0603 P0608
Werkzeugwechsler TC350-8E Werkzeugbefestigung
TA350-8E
rund

.
=
3z

fu
gz

(
b

P0604
Werkzeugbefestigung
TA350-8E

quadratisch
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TC/TA350

Type TC350-8E TA350-8E, rund TA350-8E, quadratisch
Artikelnummer P0603 P0608 P0604
Masse (kg) 10.5 5.5 6.2
Mechanische Schnittstelle 1SO 9409-1 160-11-M12

Betriebstemperatur +10 °C - +60 °C

.
25
gva

25
gz

Schutzart IP 54

Maximale Werkzeuglast

+3500 N
+ 3500 Nm
+ 3500 Nm

Luftkanale

Anzahl Luftkanéle 10 8

1 TC Offnen (6-10 bar) -
Spezialluftkanale

1 TC SchlieBen (6—10 bar) -
Max. Luftdruck 10 bar

Luftstrom 1600 I/min

Luftanschluss G1/4",2xG1/8" G 1/4"
Druckluftventile -

Luftqualitat Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 um Partikelgehalt

Elektrische Kanale

Anzahl Signale 19 17
1x24VDC
1x0VDC
Spezialsignale
1TC Gedffnet - 1TC SchlieBen
1 TC Gekoppelt - -
Max. Stromstarke 2A
60V
23P Souriau 195 Souriau 1'm 20 x 0.5.5 mm? Kabel
Optionen Artikelnummer Beschreibung
Optionen fiir TA350-8 P0639 Werkzeugbefestigung Bausatzset 350
bl i) Siada P8129-50 5 m Signal/Bus Kabel 23S Souriau — offenes Ende
fiir TC350-8E (Roboterseite) WYY 235 Souriau Stecker
Kabel und Stecker P8102-20 2 m Signalkabel 19P Souriau — offenes Ende
flr TA350-8E (Werkzeug-
1) P8003 19P Souriau Stecker
Adaptersatze fiir TC350 Fiir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel “Adaptersatze fiir Werkzeugwechsler”
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Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigungen

P6801
Werkzeugwechsler TC480-1

P6851A
Werkzeugwechsler TC480-1

32 | Robot System Products — Produktkatalog

P6802
Werkzeugbefestigung
TA480-1

.-r .'E"i'\'-
|I e -'_' 1
£ ]
Il L3 & II

P6872
Werkzeugbefestigung
TA480-1
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TC/TA480

TC480-1 TA480-1 TC480-1 TA480-1
P6801 P6802 P6851A P6872
13.1 1.1 13.1 1.7

1SO 9409-1 160-10-M12 1SO 9409-1 160-10-M10
+10°C-+60 °C

Maximale Werkzeuglast

+ 5000 N

Mx/My + 5000 Nm
Luftkanale

Anzahl Luftkanéle

1TC Offnen (6-10 bar) - 1 TC Offnen (6-10 bar) -
Spezialluftkanéle N

1 TC SchlieBen (6-10 bar) - 1TC Offnen (6-10 bar) -

Max. Luftdruck 10 bar

2000 i
1xG1/2",2xG1/8" G12" 1xG12",2xG1/8" G 12"

- - Option P6718 -

Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 ym Partikelgehalt

Anzahl Signale
Spezialsignale -
Max. Stromstarke -

Max. Spannung -
-

Optionen Artikelnummer Beschreibung
P6711 Signal Schnittstelle 23P Souriau, 23 Signale
P6712 Signal Schnittstelle Harting
P6713 Signal und Servo Schnittstelle Harting
P6715-2 2 Wasser/Luft Kupplungen
P6715 4 Wasser/Luft Kupplungen
Optionen fiir TC480 P6718 Integrierte Pneumatikventile
P6736 Servo Schnittstelle 12P Souriau, 8 Servo Signale
P6738 Signal Schnittstelle 23P Souriau + 3 M8, 17 + 6 Signale
P6771 Profinet Schnittstelle M12-D-code
P6847 8 Luftdurchfihrungen G1/4"
P6873 Magnetsensoren Offnen und SchlieBen
P6721 Signal Schnittstelle23S Souriau, 23 Signale
P6722 Signal Schnittstelle Harting
P6723 Signal und Servo Schnittstelle Harting
P6725-2 2 Wasser/Luft Kupplungen
Optionen fr TA480 P6725 4 Wasser/Luft Kupplungen
P6737 Servo Schnittstelle 125 Souriau, 8 Servo Signale
P6739 Signal Schnittstelle 19S Souriau, 17 Signale
P6775 Profinet Schnittstelle M12-D-code
P6848 8 Luftdurchfihrungen G1/4"
P8303 Hangerkit Werkzeugseite
Kabel und Stecker fir P8129-50 5 m Signal/Bus Kabel 23S Souriau — offenes Ende
TC480 (Roboterseite) P8002 235 Souriau Stecker
Kabel und Stecker fiir P8102-20 2'm Signalkabel 19P — offenes Ende
TA480 (Werkzeugseite) K] 19P Souriau Stecker
Adaptersatze fiir TC480 Fiir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel " Adaptersatze fiir Werkzeugwechsler”

Komplette Toolstands auf Anfrage

Toolstand Komponenten P8302 Hangerkit Toolstandseite

P8306A Dustcover mit Endlagen Sensoren
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Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigungen

P6901 P6902
Werkzeugwechsler TC720-1 e Werkzeugbefestigung
TA720-1
Eto
82
3%
23
P6903 P6904
Werkzeugwechsler Werkzeugbefestigung
TC720-1EV TA720-1E
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TC/TA720

Type TC720-1 TA720-1 TC720-1EV TA720-1E

P6901 P6902 P6903 P6904
20.4 10.8 21.0 11.0
1SO 9409-1 200-12-M16

A0°C-s60°C

Maximale Werkzeuglast

.
25
gva

25
gz

< 1000
Mx/My + 10000 Nm
Anzahl Luftkanale 3 1 3 1
1TC Offnen (6-10 bar) - 1 TC Offnen (6-10 bar) -
Spezialluftkanale
1TC SchlieBen (6-10 bar) - 1 TC SchlieBen (6—10 bar) -
Max. Luftdruck 10 bar

2000 i
:
Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 pm Partikelgehalt

Elektrische Kanale

Anzahl Signale -
Spezialsignale -
Max. Stromstarke -

Max. Spannung -
-

Artikelnummer Beschreibung

P6711 Signal Schnittstelle 23P Souriau, 23 Signale
P6712 Signal Schnittstelle Harting
P6713 Signal und Servo Schnittstelle Harting
P6715-2 2 Wasser/Luft Kupplungen
P6715 4 Wasser/Luft Kupplungen
Optionen fiir TC720 P6718 Integrierte Pneumatikventile
P6736 Servo Schnittstelle 12P Souriau, 8 Servo Signale
P6738 Signal Schnittstelle 23P Souriau + 3 M8, 17 + 6 Signale
P6771 Profinet Schnittstelle M12-D-code
P6847 8 Luftdurchfihrungen G1/4"
P6873 Magnetsensoren open und SchlieBen
P6721 Signal Schnittstelle23S Souriau, 23 Signale
P6722 Signal Schnittstelle Harting
P6723 Signal und servo Schnittstelle Harting
P6725-2 2 Wasser/Luft Kupplungen
P6725 4 Wasser/Luft Kupplungen
Optionen fiir TA720
P6737 Servo Schnittstelle 125 Souriau, 8 servo Signale
P6739 Signal Schnittstelle 19S Souriau, 17 Signale
P6775 Profinet Schnittstelle M12-D-code
P6848 8 Luftdurchfihrungen G1/4"
P8303 Hangerkit Werkzeugseite
Kabel und Stecker fiir P8129-50 5 m Signal/Bus Kabel 23S Souriau — offenes Ende
TC720 (Roboterseite) P8002 235 Souriau Stecker
Kabel und Stecker fiir P8102-20 2 m Signalkabel 19P — offenes Ende
TAT20 (Werkzeugseite) P8003 19P Souriau Stecker
Adaptersatze fiir TC720 Fiir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel “Adaptersatze fir Werkzeugwechsler”

Komplette Toolstands auf Anfrage
Toolstand Komponenten P8302 Hangerkit Toolstandseite
P8306A Dustcover mit Endlagen Sensoren
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Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigungen

P0701A
Werkzeugwechsler TC1000-8

P0703A
Werkzeugwechsler TC1000-8E
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TC/TA1000

Type TC1000-8 TA1000-8 TC1000-8E TA1000-8E
Artikelnummer PO701A P0702A PO703A PO704A
Masse (kg) 19.8 8.5 19.8 8.5
WEGENNGENG G E 150 9409-1 200-12-M16
Betriebstemperatur +10 °C - +60 °C
Schutzart IP 54

Maximale Werkzeuglast

+ 10000 N
+ 10000 Nm
+ 10000 Nm
Anzahl Luftkanale 10 8 10 8
1TC Offnen (6-10 bar) - 1 TC Offnen (6-10 bar) -
Spezialluftkanale
1TC SchlieBen (6-10 bar) - 1 TC SchlieBen (6—10 bar) -
Max. Luftdruck 10 bar
Luftstrom 2400 I/min
Luftanschluss G1/2",2xG1/8" G1/12"
Druckluftventile - Option P0705 -
Luftqualitat Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 pm Partikelgehalt
Anzahl Signale - 23 19
- 1x24VDC
- 2x0VDC
Spezialsignale
- 1TC Gedffnet -
- 1 TC Gekoppelt -
Max. Stromstarke - 2A

- 3 Module Harting 10B 23S Souriau

Optionen Artikelnummer Beschreibung

Stecker fiir TC1000-8E P8009 3 Module Harting Stecker

el i) S i P8112-20 2 m Signalkabel 23P Souriau — offenes Ende
TA1000-8E P800 23P Souriau Stecker

Adaptersatze fiir TC1000 Fiir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel “Adaptersatze fir Werkzeugwechsler”
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Manual Quick Changer

P6002B
XXXXXX

P6001B

XXXXXX

19|sydam

-Bnazyuapn

Robot side

P6006

P6005

XXXXXX

XXXXXX

Robot side
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MQC

Type TC1000-8 TA1000-8 TC1000-8E TA1000-8E

Artikelnummer PO701A P0702A PO703A PO704A
Masse (kg) 19.8 8.5 19.8 8.5
ISO-Platte 1SO 9409-1 160-11-M10 1SO 9409-1 160-11-M10 1SO 9409-1 160-11-M12 1SO 9409-1 160-11-M12

+10 °C-+60 °C

.
S5
ﬁm
25
gz

Schutzart IP 54

Maximale Werkzeuglast

+3 000 N +3000 N +3000 N +3 000N
+2 500 Nm +2 500 Nm +3 000 Nm +3 000 Nm
+2 500 Nm +2 500 Nm +3 000 Nm +3 000 Nm

Robot System Products — Produktkatalog | 39



Werkzeugwechsler mit Drehdurchfiihrung

N
- STC

Automatischer Werkzeugwechsel in Kombination mit der freien Drehung der Achse 6

Die Drehdurchfiihrungen mit integriertem Werkzeugwechsler STC vereinen die einzigartige Kombination zweier Technologien.

Als einziger Lieferant bietet RSP hiermit automatische Werkzeugwechselvorgange und héchste Bewegungsfreiheit fir

lhre Roboter in einem System.

e Kompaktes Design

e Erlaubt eine Dauerdrehung der Achse 6

e Nutzlast von bis zu 350 kg

e Reduziert Einschrankungen des Schlauchpakets

e Erhoht die Bewegungsfreiheit

e Maximiert die Lebensdauer des Schlauchpakets

e 3D-Simulationssteuerung des Schlauchpakets am oberen Arm

e Ubertraghare Medien

»

»

»

»

»

Druckluft

Elektrische Signale

Leistung und Feedback des Servomotors
Feldbus-Signale und Daten

Kithlwasser



Drehdurchfiihrung Werkzeugwechsler

Der einzigartige
Werkzeugwechsler mit
Drehdurchfiihrung

Drehdurch-
filhrungen

Werkzeugwechsler mit integrierter Drehdurchfiihrung Werkzeugwechsler und Drehdurchfiihrung separat

Das folgende Bild zeigt die Vorteile der Verwendung einer RSP-Drehdurchfiihrung mit Werkzeugwechsler im Vergleich
zu einer Losung, bei der eine Drehdurchfiihrung und ein Werkzeugwechsler zusammen montiert sind. Die STC —
Drehdurchfihrung mit Werkzeugwechsler stellt eine kompakte Losung mit geringen Gewicht dar.
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Drehdurchfiihrung mit Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigung

P0O106A

Drehdurchfiihrung mit Werkzeug-

wechsler STC20-4

P0108A
Drehdurchfiihrung mit
Werkzeugwechsler STC20-4E
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P0102
Werkzeugbefestigung TA20-4

P0123
Werkzeugbefestigung TA20-4,
Stahl

P0109

54

Werkzeugbefestigung STA20-4E

P0125
Werkzeugbefestigung
STA20-4E, Stahl
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STC/TA20

TA20-4 Stahl STC20-4E STA20-4E

STA20-4E Stahl
Artikelnummer PO106A

P0102 P0123 PO108A P0109 P0125

Masse (kg) 0.8 0.1 0.3 1.1 0.1 0.3
EGERNNGENGhe ]S 150 9409-1 40-4-M6 1SO 9409-1 50-4-M6 1SO 9409-1 40-4-M6 1SO 9409-1 50-M6

Betriebstemperatur +10 °C-+60 °C

Schutzart IP 54
Maximale Werkzeuglast
¥4 + 200N

Mz + 100 Nm
Mx/My + 100 Nm + 200 Nm + 200 Nm + 100 Nm + 200 Nm

Luftkanale

Anzahl Luftkanéle 6 4 6 4

1TC Offnen (6-10 bar) — 1TC Offnen (6-10 bar) —
Spezialluftkanale

1TC SchlieBen (610 bar) - 17TC SchlieBen (6-10 bar) -
Max. Luftdruck 10 bar
Luftstrom 150 I/min
Luftanschluss M5 M5 M5 M5

:
Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 pm Partikelgehalt
: :

- 1x24VDC 4x24VDC
Spezialsignale - 1x0VDC 4x0VDC

- 1TC gekoppelt

Max. Spannung - 60V

Optionen Artikelnummer Beschreibung

Optionen for TA20

(Werkzeugseite) P0142 Werkzeugbefestigung Bausatzset 20
Kabel und Stecker fir PO025 2 m Signalkabel M12 8P — M12 85
STC20 (Roboterseite) P0025-30 3 m Signalkabel M12 8P — M12 8

Fiir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel “Adaptersatze fir Drehdurchfiihrungen und
Drehdurchfiihrungen mit Werkzeugwechsler”

Adaptersatze fiir STC20
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Drehdurchfiihrung mit Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigung

P0420A P0406A
Drehdurchfiihrung mit Drehdurchfiihrung mit
Werkzeugwechsler STC100-2 Werkzeugwechsler STC100-6
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P0407 P0402

O

Werkzeugbefestigung

Werkzeugbefestigung
TA100-8, rund

TA100-8, quadratisch
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STC/TA100

STC100-2 STC100-6 TA100-8, rund TA100-8, quadratisch
Artikelnummer P0420A P0406 P0407 P0402
WESTER()] 4.9 6.0 1.5 2.2
WEGENNGENG G E 1509409-1 100-6-M10

Betriebstemperatur +10 °C - +60 °C

Schutzart IP 54

Maximale Werkzeuglast

+ 1000 N
+ 1000 Nm
+ 1000 Nm

Luftkanale

Anzahl Luftkanéle 8

1 TC Offnen (6-10 bar) -
Spezialluftkanale

1 TC SchlieBen (6—10 bar) -
Max. Luftdruck 10 bar

Luftstrom 600 I/min

Luftanschluss G1/8" G1/8"

Druckluftventile -

Luftqualitat Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 pm Partikelgehalt

Optionen Artikelnummer Beschreibung
Optionen fiir TA100 P0423 Werkzeugbefestigung Bausatzset 100/60

Fiir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel “Adaptersatze fir Drehdurchfiihrungen und
Drehdurchfiihrungen mit Werkzeugwechsler”

Adaptersatze fiir STC100
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Drehdurchfiihrung mit Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigung

P0421A
Drehdurchfiihrung mit
Werkzeugwechsler STC100-2E

P0408A
Drehdurchfiihrung mit
Werkzeugwechsler STC100-6E
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P0409 P0404
Werkzeugbefestigung . Werkzeugbefestigung
TA100-8E, rund TA100-8E, quadratisch

10

54 |

A

B i

P0418 P0474
Werkzeugbefestigung Werkzeugbefestigung
TA100-8E, rund TA100-8E, quadratisch

B [éx]
130

10 [4x)

15
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STC/TA100

STC100-6E TA100-8E, rund TA100-8E, quadratisch TA100-8E, rund TA100-8E, quadratisch

Artikelnummer PO421A

PO408A

P0409 P0404 P0418 P0474
Masse (kg) 5.2 6.3 1.5 22 1.5 2.2
Mechanische Schnittstelle 1S09409-1 100-6-M10

Betriebstemperatur +10 °C-+60 °C

Schutzart IP 54

Maximale Werkzeuglast

+ 1000 N
+ 1000 Nm
+ 1000 Nm

Luftkanale

Anzahl Luftkanéle 4 8 8

1 TC Offnen (6-10 bar) -
Spezialluftkanale

17TC SchlieBen (6-10 bar) -
Max. Luftdruck 10 bar

Luftstrom 600 I/min

Luftanschluss G 1/8"

Druckluftventile _

Luftqualitat Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 um Partikelgehalt
Anzahl Signale 10 16
1x24VDC 4x24VDC
1x0VDC 4x0VDC
Spezialsignale
1 TC Gekoppelt -
1TC Gedffnet -
Max. Stromstarke 2A
60V
12P Souriau 0.9 m 10 x 0.5 mm?Kabel 4xM124S
Optionen Artikelnummer Beschreibung
Optionen fiir TA100 P0423 Werkzeugbefestigung Bausatzset 100/60
Calvell i) S B P8116-40 4 m Signalkabel 12S Souriau — offenes Ende

STC100-xE (Roboterseite) ~ EELRIN 125 Souriau Stecker

Fiir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel “Adaptersatze fir Drehdurchfiihrungen und
Drehdurchfiihrungen mit Werkzeugwechsler”

Adaptersatze fiir STC100
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Drehdurchfiihrung mit Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigung

P6413
Drehdurchfiihrung mit
Werkzeugwechsler STC250-6

P6417

Werkzeugbefestigung
TA250-8, rund
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P6474
Werkzeugbefestigung
TA250-8, quadratisch
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STC/TA250

*STC250 passt fiir Roboter mit einer Teilkreisaufnahme (d3) 63 mm und 80 mm

Type STC250-6 TA250-8, rund TA250-8, quadratisch
Artikelnummer P6413 P6417 P6474
Masse (kg) 14.5 2.6 3.5
Mechanische Schnittstelle 150 9409-1 125-6-M10*
Betriebstemperatur +10 °C - +60 °C
Schutzart IP 54

Maximale Werkzeuglast

+2000 N
+ 1250 Nm
+ 2000 Nm

Luftkanale

Anzahl Luftkanéle 8

1 TC Offnen (6-10 bar) -
Spezialluftkanale

1 TC SchlieBen (6—10 bar) -
Max. Luftdruck 10 bar

Luftstrom 1600 I/min

Luftanschluss G 1/4" G1/4"

Druckluftventile -

Luftqualitat Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 um Partikelgehalt

Optionen Artikelnummer Beschreibung
Optionen fiir TA250 P6472 Werkzeugbefestigung Bausatzset 250

Fiir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel “Adaptersatze fir Drehdurchfiihrungen und
Drehdurchfiihrungen mit Werkzeugwechsler”

Adaptersatze fiir STC250
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Drehdurchfiihrung mit Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigung

P6414 P6418
Drehdurchfiihrung mit Werkzeugbefestigung
Werkzeugwechsler STC250-6E TA250-8E
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P6431
Werkzeugbefestigung
TA250-8E, rund

P6473
Werkzeugbefestigung
TA250-8E, quadratisch
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STC/TA250

*STC250 passt fiir Roboter mit einer Teilkreisaufnahme (d3) 63 mm und 80 mm

STC250-6E TA250-8E, rund TA250-8E, rund TA250-8E, quadratisch
Artikelnummer P6414 P6418 P6431 P6473

Masse (kg) 14.6 2.7 2.8 3.6
WEGENNGENG G E 150 9409-1 125-6-M10*

Betriebstemperatur +10 °C - +60 °C

Schutzart IP 54

Maximale Werkzeuglast

+2000 N
+ 1250 Nm
+ 2000 Nm

Luftkanale

Anzahl Luftkanéle 8

17C Offnen (6-10 bar) -
Spezialluftkanale

1TC SchlieBen (6-10 bar) -
Max. Luftdruck 10 bar

Luftstrom 1600 I/min

Luftanschluss G 1/4"

Druckluftventile -

Luftqualitat Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 pm Partikelgehalt
Anzahl Signale 19
1x24VDC
1x0VDC
Spezialsignale
1TC Gekoppelt -
1TC Gedffnet -
Max. Stromstarke 2A
60V
23P Souriau 19S Kompakt Souriau 1'm 20 x 0.5 mm? Kabel offenes Ende

Optionen Artikelnummer Beschreibung

Optionen fiir TA250 P6472 Werkzeugbefestigung Bausatzset 250

Kabel und Stecker fiir P8129-50 5 m Signal/Bus Kabel 23S Souriau — offenes Ende
STC250-xE
(Roboterseite) P8002 23S Souriau Stecker

el i) S i P8105-20 2 m Signalkabel 19P Kompakt — offenes Ende

TAZ50-XE (Werkzeugseite) IEEN] 19P Kompakt Souriau Stecker

Fiir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel “Adaptersatze fir Drehdurchfiihrungen und
Drehdurchfiihrungen mit Werkzeugwechsler”

Adaptersatze fir STC250
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Drehdurchfiihrung mit Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigung

P0605 P0606
Drehdurchfiihrung mit Werkzeugbefestigung
Werkzeugwechsler STC350-6 TA350-8, rund
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P0602

Werkzeugbefestigung i "'l-...___-

TA350-8, quadratisch
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Type STC350-6 TA350-8, rund TA350-8, quadratisch

Artikelnummer P0605 P0606 P0602
Masse (kg) 22.8 5.3 5.7

Luftkanale

Mechanische Schnittstelle 1SO 9409-1 160-11-M12
Maximale Werkzeuglast
Mix/My +3500 Nm o
o
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Anzahl Luftkanéle 8

1 TC Offnen (6-10 bar) -
Spezialluftkanale
1 TC SchlieBen (6—10 bar) -
Max. Luftdruck 10 bar
Luftstrom 800 I/min
Luftanschluss G1/4" G1/4"

Druckluftventile -

Luftqualitat Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 um Partikelgehalt

Optionen Artikelnummer Beschreibung
Optionen fiir TA350 P0639 Werkzeugbefestigung Bausatzset 350

Fiir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel “Adaptersatze fir Drehdurchfiihrungen und
Drehdurchfiihrungen mit Werkzeugwechsler”

Adaptersatze fiir STC350
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Drehdurchfiihrung mit Werkzeugwechsler und Werkzeugbefestigung

P0607
Drehdurchfiihrung mit
Werkzeugwechsler STC350-6E

P1618
Drehdurchfiihrung mit
Werkzeugwechsler STC350-6E
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P0608
Werkzeugbefestigung
TA350-8E, rund

P0604
Werkzeugbefestigung
TA350-8E, quadratisch
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P1619
Werkzeugbefestigung
TA350-8E, rund

AWy PI12H7
{ ' 45
(el E‘

~ ©0 . {,\
100 V8 ~5- R80 ;

$18 T 20

/®
e oc

M10(11x)

54 | Robot System Products — Produktkatalog



STC/TA350

STC350-6E TA350-8E, Rund TA350-8E, Rund TA350-8E, Quadratisch
P0607 P1618 P0608 P1619 P0604
Masse (kg) 23 23 5.5 5.5 6.2
1SO 9409-1 160-11-M12
A0 st0°C

Maximale Werkzeuglast

Mx/My + 3500 Nm

Luftkanale
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Anzahl Luftkanéle 8

1 7C Offnen (6-10 bar) -
Spezialluftkanale
1 TC SchlieBen (6-10 bar) -
Max. Luftdruck 10 bar
Luftstrom 800 I/min
Luftanschluss G 1/4" G 1/4"

Druckluftventile -

Luftqualitat Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 ym Partikelgehalt

Elektrische Kanéle
Anzahl Signale 14 19
1x24VDC
1x0VDC

Spezialsignale
17C Gekoppelt -

1TC Gedffnet -

Max. Stromstarke 2A
Max. Spannung 60V
Anschliisse 23P Souriau 26P Kompakt Souriau 19S Souriau 265 Kompakt Souriau 1m 18 x 0.5 mm? Kabel
Optionen Artikelnummer Beschreibung
Optionen fiir TA350 P0639 Werkzeugbefestigung Bausatzset 350

P8129-50 5 m Signal/Bus Kabel 23S Souriau — offenes Ende
Eﬁg;';é”is(‘;éﬁzgi’e' W e002 235 Souriau Stecker

P8025 26S Kompakt Souriau Stecker

P8102-20 2 m Signalkabel 19P — offenes Ende
alvell il S il P8003 19P Souriau Stecker

TA350-8E (Werkzeugseite) [T 1 m Signalkabel 26P Kompakt Souriau— offenes Ende

P8012 26P Kompakt Souriau Stecker

Fiir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel “Adaptersatze fir Drehdurchfiihrungen und
Drehdurchfiihrungen mit Werkzeugwechsler”

Adaptersatze fiir STC350
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Drehdurchfiihrungen — Swivel

Achse 6 dreht ohne Schlduche und Kabel

Mit den Drehdurchflihrungen von Robot System Products kann die Achse 6 frei drehen. Der Verschleil des Schlauchpakets
wird gemindert, Betriebszeit und Produktivitdt werden gesteigert. Werden die Drehdurchfiihrungen in Verbindung mit
RSP — Schlauchpaketen verwendet, kénnen die Achsen 4 und 5 ebenfalls frei drehen. Der Arbeitsbereich des Roboters
kann uneingeschrankt genutzt werden.

e Erlaubt eine Dauerdrehung der Achse 6
e Nutzlast von bis zu 350 kg
e Reduziert Storkonturen des Schlauchpakets
e Erhoht die Bewegungsfreiheit
e Maximiert die Lebensdauer des Schlauchpakets
e 3D-Simulationssteuerung des Schlauchpakets am oberen Arm
e Ubertraghare Medien
»  Druckluft
»  Elektrische Signale
» Leistung und Feedback des Servomotors

» Feldbus-Signale und Daten

»  Kihlwasser

»  SchweiBstrom



Fiir raue Umgebungen

Speziell flir Applikationen in sehr rauen Umgebungen mit feinsten
Partikeln oder stark 6liger Atmosphare bieten wir Ihnen verstarkt
abgedichtete Losungen.
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Roboter mit Drehdurchfiihrung

Die Achse 6 kann frei gedreht werden. Der
Verschleil3 des Schlauchpakets wird drastisch
reduziert.

Roboter ohne Drehdurchfiihrung

Kabelverschlei wird gesteigert und kann
unvorhersehbare Produktionsausfélle und
Wartungsaufwand verursachen.
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Drehdurchfiihrungen

PO110A P0O112A
Drehdurchfiihrung $20-2 Drehdurchfiihrung S20-6
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Drehdurchfithrung S20-2E Drehdurchfithrung S20-6E
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Type $20-2 $20-6 $20-2E $20-6E

Artikelnummer PO110A PO112A POT11A PO113A
Masse (kg) 0.35 0.65 0.65 0.95
Mechanische Schnittstelle ISO 9409-1 40-4-M6

Betriebstemperatur +10 °C - +60 °C

Schutzart IP 54

Maximale Werkzeuglast

Mx/My + 100 Nm

Luftkanale

Anzahl Luftkandle 2 6 2 6
Max. Luftdruck 10 bar

Luftstrom 150 I/min

Anschluss Roboterseite M5

Anschluss Werkzeugseite M5

Druckluftventile -

Luftqualitat Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 ym Partikelgehalt

Elektrische Kanale

Anzahl slip ring Signale - 8
Max. Stromstarke - TA
Max. Spannung - 60V
Anschluss Roboterseite - M12 8P

Anschluss Werkzeugseite - 8x 0.25 mm?Kabel

Optionen Artikelnummer Beschreibung

Kabel fiir S20-xE P0025 2 m Signalkabel M12 85 —M12 8P

(Roboterseite) P0025-30 3 m Signalkabel M12 85— M12 8P

Fiir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel " Adaptersatze fiir Drehdurchfiihrungen und
Drehdurchfiihrungen mit Werkzeugwechsler”

Adaptersatze furS 20
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Drehdurchfiihrungen

P0411A

P0410A
Drehdurchfiihrung S100-4E

Drehdurchfiihrung S100-4
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P0472
Drehdurchfithrung S100-4E,
19 Signale

Y
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S100

Type $100-4 $100-4E $100-4E, 19 Signale

Artikelnummer P0410A PO411A P0472
Masse (kg) 3.9 43 4.4
Mechanische Schnittstelle 100-6-M10

Betriebstemperatur +10 °C—+60 °C

Schutzart IP 54

Luftkanale

Anzahl Luftkanale 4
Max. Luftdruck 10 bar
IS 600 I/min
Anschluss Roboterseite G1/8"
Anschluss Werkzeugseite G 1/8"
Druckluftventile -

Luftqualitat Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 ym Partikelgehalt

Elektrische Kanale
Anzahl slip ring Signale - 12 19
Max. Stromstarke - 1A
Max. Spannung - 60V

Anschluss Roboterseite - 12P Souriau 23P Souriau

Anschluss Werkzeugseite - 12S Souriau 19S Kompakt Souriau

Optionen Artikelnummer Beschreibung

el wiel Sizd'ar P8116-40 4 m Signalkabel 12S Souriau — offenes Ende
fiar 100-xE (Roboterseite) - IEFAN 125 Souriau Stecker

Kabel und Steckers P8129-50 5 m Signalkabel 23S Souriau — offenes Ende
fr S100-xE19 Signale

(Roboterseite) P8002 23S Souriau Stecker

Kabel und Stecker P8111-20 2 m Signalkabel 12P Souriau — offenes Ende
fiir S100-xE (Werkzeugseite) P800S 12P Souriau Stecker

Kabel und Stecker fiir P8105-20 2 m Signalkabel 19P Kompakt Souriau — offenes Ende
$100-xE19 Signale (Werk-

zeugseite) P8007 19P Kompakt Souriau Stecker

Fiir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel " Adaptersatze fiir Drehdurchfiihrungen und
Drehdurchfiihrungen mit Werkzeugwechsler”

Adaptersatze f(irS100
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Drehdurchfiihrungen

P0412A
Drehdurchfiihrung S100-8

P0413A
Drehdurchfiihrung S100-8E
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P0495 P0471

Drehdurchfithrung S100-8E,
abgedichtet

Drehdurchfithrung S100-8E,
19 Signale
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S100

Type $100-8 $100-8E $100-8E, abgedichtet $100-8E, 19 Signale

Artikelnummer P0412A P0413A P0495 P0471
Masse (kg) 5.0 5.3 6.2 5.5

IP 54 IP 65 IP 54

Luftkanale

Anzahl Luftkanale 8
Max. Luftdruck 10 bar
Luftstrom 600 I/min

Anschluss Roboterseite 8 mm Kunststoffschlauch oder G 1/8"

:

c
S o
E o
_g:
c 2
o<
a&

Anschluss Werkzeugseite G 1/8"

Druckluftventile -

Luftqualitat Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 ym Partikelgehalt

Elektrische Kandle

Anzahl slip ring Signale - 12 19
Max. Stromstarke - 2A
Max. Spannung - 60V

Anschluss Roboterseite - 12P Souriau 23P Souriau

Anschluss Werkzeugseite - 125 Souriau 19S Kompakt Souriau

Optionen Artikelnummer Beschreibung

Kabel und Stecker P8116-40 4 m Signalkabel 125 — offenes Ende

fr S100-xE (Roboterseite) - IEAINES 125 Souriau Stecker

Kabel und Steckers P8129-50 5 m Signalkabel 23S — offenes Ende
fiir S100-xE19 Signale

(Roboterseite) P8002 23S Souriau Stecker

Kabel und Stecker P8111-20 2 m Signalkabel 12P - offenes Ende
fiir S100-xE (Werkzeug-
seite) P8005 12P Souriau Stecker

Kabel und Stecker fir P8105-20 2 m Signalkabel 19P Kompakt — offenes Ende
S100-xE19 Signale (Werk-
zeugseite) P8007 19P Kompakt Souriau Stecker

Fir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel “Adaptersatze fiir Drehdurchfiihrungen und
Drehdurchfihrungen mit Werkzeugwechsler”

itze fiir 100
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Drehdurchfiihrungen

P6416

P6415
Drehdurchfiihrung S250-8E

Drehdurchfiihrung $S250-8

AT 1. - . e s ——
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P6491
Drehdurchfiihrung S250-8E,
abgedichtet

0 |

[] 66
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$250

Type $250-8 $250-8E $250-8E, abgedichtet

Artikelnummer P6415 P6416 P6491
Masse (kg) 11.9 12.3 13.9
Mechanische Schnittstelle 1SO 9409-1 125-6-M10

Betriebstemperatur +10 °C - +60 °C

Schutzart IP 54

Maximale Werkzeuglast

Mx/My + 2000 Nm

Luftkanale

Anzahl Luftkanale 8
Max. Luftdruck 10 bar
Luftstrom 1600 I/min
Anschluss Roboterseite G1/4"
Anschluss Werkzeugseite G 1/4"
Druckluftventile -

Luftqualitat Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 pm Partikelgehalt

Elektrische Kanale

Anzahl slip ring Signale - 19
Max. Stromstarke - 2A
Max. Spannung - 60V

Anschluss Roboterseite - 23P Souriau

Anschluss Werkzeugseite - 19S Kompakt Souriau

Optionen Artikelnummer Beschreibung

il i Sizdar P8129-50 5 m Signal/Bus Kabel 23S Souriau — offenes Ende

fiir 5250-8E (Roboterseite) EEERRP) 23S Souriau Stecker

bl il Sl P8105-20 2 m Signalkabel 19P Kompakt Souriau — offenes Ende
il SO (et e P8007 19P Kompakt Souriau Stecker

Fir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel "Adaptersatze fiir Drehdurchfiihrungen und
Drehdurchfihrungen mit Werkzeugwechsler”

Adaptersatze fiir 250

Robot System Products — Produktkatalog | 65

<
[
S
5
S
<
3
S
(a]

=
Q
[=)]
c
=}
o
<
=]
(=




<
[*]
S
E
S
<
3
S
(a]

=
Q
(<))
c
3
=
=
=)
(=

Drehdurchfiihrungen

P0636
Drehdurchfiihrung $350-1

5

P0609
Drehdurchfithrung $350-8

A
Y
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P0633
Drehdurchfiihrung S350-1E
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P0610
Drehdurchfithrung $350-8E
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S350

ype $350-1 $350-1E $350-8 $350-8E $350-8E, abgedichtet

Avrtikelnummer P0636 P0633 P0609 P0610 P1613A

ESER()] 1.1 1.3 19.2 19.4 22.4
Mechanische Schnittstelle 150 9409-1 160-11-M12

Betriebstemperatur +10 °C - +60 °C

Schutzart IP 54 IP65

Maximale Werkzeuglast

Mx/My + 2300 Nm

Luftkanale

Anzahl Luftkandle 1 8
Max. Luftdruck 10 bar

Luftstrom 4000 I/min 800 I/min
Connection, Roboterseite G 12" G 1/4"
Anschluss Werkzeugseite G12" G1/4"
Druckluftventile -

Luftqualitat Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 pm Partikelgehalt

Elektrische Kanale

Anzahl Signale - 14 - 14
Max. Spannung - 60V - 60V
Anschluss, Roboterseite - 23P Souriau - 23P Souriau
Anschluss Werkzeugseite - 19S Kompakt Souriau - 19S Souriau
Optionen Artikelnummer Beschreibung

Kabel und Stecker P8105-20 2 m Signalkabel 19P Kompakt Souriau — offenes Ende

iy SEEOIE () P8007 19P Kompakt Souriau Stecker

Kabel und Stecker P8102-20 2 m Signalkabel 19P Souriau — offenes Ende

flr $350-8F (Werkzeugseite) RN 19P Souriau Stecker

vl widl Sizdar P8129-50 5 m Signal/Bus Kabel 23S Souriau — offenes Ende

fiar S350-xE (Roboterseite) - IEET, 235 Souriau Stecker

Fiir Informationen zur Installation an unseren mechanischen Schnittstellen, sehen Sie das Kapitel “Adaptersatze fir Drehdurchftihrungen und
Drehdurchfiihrungen mit Werkzeugwechsler”

Adaptersatze fiir S350
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Maximieren Sie die Lebensdauer lhrer Schlauchpakete mit CiRo

Kabel und Schlduche sind oft die wesentlichen Griinde fir die Einschrankung der Bewegungsfahigkeit des Roboters
und verursachen oft unvorhersehbare Produktionsausfalle. Gleichzeitig besteht eine groBe Nachfrage nach einer
kompakten Zellenbauweise und einer flexiblen Fertigung. CiRo ist eine wirtschaftliche Losung, um die Flexibilitat der
internen Verkabelung zu erreichen. Schlduche und Kabel fiir Luftzufuhr, elektrischen Signale und Strom kdnnen gemal3
der Anforderungen der Anwendung ausgewahlt werden. Die Achse 6 kann mit erweiterter Bewegungsfreiheit drehen.

e Drehung von bis zu + 250°
e Kabel und Schlduche kénnen fir jede Anwendung beliebig ausgewahlt werden.
e Erhohte Lebensdauer des Schlauchpakets
e Schnelle und einfache Montage

e Hohe Zuverlassigkeit




Mit CiRo

Bei Umdrehungen bis + 250° nimmt
der Verschlei durch Reibung am
Schlauchpaket deutlich ab. Die 6. Achse
kann sich mit erhéhtem Freiheitsgrad
bewegen und die Lebensdauer der
Schlauchpakete verlangert sich.

Ohne CiRo

Die Roboterbewegungen sind durch
Kabel und Schlduche eingeschrankt.
Der Kabelverschleif erhoht sich mit dem
Risiko unvorhersehbarer Ausfallzeiten
und Produktionsstillstand.
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Drehdurchfiihrungen

P5131 P5132
Drehdurchfiihrung CiRo S1 Drehdurchfiihrung CiRo S2

o 258

LN
E\J

L ®31.5h7

25107
g ‘
®92
B945

P5133 P5134
Drehdurchfithrung CiRo S3 Drehdurchfithrung CiRo S4

4.5

@9-

?94.5

. @31.5h7
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CiRo Small

Type CiRo S1 CiRo S2 CiRo S3 CiRo S4

Artikelnummer P5131 P5132 P5133 P5134

Masse (kg) 1.2

Lange (mm) 58

Flansch 1SO 9409-1 50-6-M6 1SO 9409-1 40-4-M6 1SO 9409-1 50-4-M6 1S0 9409-1 31.5-4-M5
Empfehlung Schlduche/Kabel Max. 7x 86 mm

Drehbereich Achse 6 Max. £250°

Betriebstemperatur +10°C — +60°C
+ 100N + 100N +50N
+ 100 Nm +85Nm + 100 Nm + 50 Nm
+ 100 Nm + 100 Nm + 100 Nm + 50 Nm
Optionen Artikelnummer Beschreibung

Werkzeugadapter CiRo S
Werkzeugadapter Lénge = 40 mm
Gewicht = 0,2 kg

Schlauch AuBen-g6 mm, Innen-g4 mm
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Drehdurchfiihrung CiRo M2

P5124

o

Drehdurchfiihrungen

Drehdurchfiihrung CiRo M1

P5121
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CiRo Medium

Type CiRo M1 CiRo M2 CiRo MHD1
Artikelnummer P5121 P5124 P5125
ESTE()] 3.7 3.7 5.2
Lange (mm) 75 75 95
Flansch 1S0 9409-1 100-6-M8/M10 1SO 9409-1 80-6-M8 1SO 9409-1 100-6-M8/M10
Empfehlung Schlauche/Kabel Max 7pcs of @ 8mm Max 9pcs of 6 8 mm
Drehbereich Achse 6 Max. £250°

Maximale Werkzeuglast
+ 400N + 400N + 800N

+ 800 Nm with M10
+400 Nm +400 Nm
+ 600Nm with M8

+ 100 Nm + 100 Nm + 800 Nm

Optionen M1/M2 Artikelnummer Beschreibung

11577 Outside 88 mm, Inside 5 mm

11514 Outside g6 mm, Inside g4 mm

Optionen MHD1 Artikelnummer Beschreibung

Werkzeugadapter CiRo MHD

Werkzeugadapter P5205 Lénge = 75 mm

Masse = 1kg
Schlauch 11577 AuBen-g8 mm, Innen-g5 mm
Schlauch 11514 AuBen-g6 mm, Innen-g4 mm
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Drehdurchfiihrungen

P5141
Drehdurchfiihrung CiRo L1

@195
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CiRo Large

Type CiRo L1

Artikelnummer P5141

Masse (kg) 8,3

Lange (mm) 95

Flansch 150 9409-1 125-6-M10
Betriebstemperatur +10°C—+60°C
Empfehlung Schlduche/Kabel Max 9pcs of @8 mm
Drehbereich Achse 6 Max +250°

Maximale Werkzeuglast

Mx/My + 1000 Nm
Optionen Artikelnummer Beschreibung

Werkzeugadapter CiRo L

Werkzeugadapter Length = 75 mm

Weight = 1,6 kg
Schlauch AuBen-g8 mm, Innen-g5 mm
Schlauch AuBen-g6 mm, Innen-g4 mm
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Adaptersatze

Die Werkzeugwechsler, Drehdurchfiihrungen sowie Drehdurchflihrungen mit integ-
riertem Werkzeugwechsler von Robot System Products basieren auf der ISO-Norm fur
Flanschbilder der Roboter. RSP bietet auch Adapterplatten fir andere Lochkreise an.
Um eine einwandfreie Drehbewegung der Drehdurchfiihrung und Drehdurchfihrung
mit integriertem Werkzeugwechsler zu gewahrleisten, muss ein Adaptersatz verwendet

werden.

HINWEIS!

Es besteht immer ein Risiko, wenn ein groBer Roboter mit einem kleinen Werkzeugwechsler ausgeriistet wird, da der
groBe Roboter hohere Krafte bei Beschleunigung und Verzégerung erzeugt, vor allem aber, wenn der Roboter einen
Not-Halt ausfiihrt. Die maximalen dynamischen Krafte sind fiir jedes Produkt angegeben, und Sie kénnen jederzeit bei
Fragen zur Wahl des richtigen Produkts fiir lhren Roboter Ihre RSP-Vertretung oder die Webseite zur Hilfe nehmen.

Adaptersatze
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Adaptersatze fiir Werkzeugwechsler

Adapterplatte

Alle Schrauben sind beiliegend.

Werkzeug- Artikelnum-
wechsler mer

P0105

P0135
TC20

P0162

P1117

P1118
P0134
TC201D P0135
P2208

TC60
P1316

P0445

TC100

P0450

1
% N o
'l"\_ '\E‘ﬁ}\{%‘;{
l\I\I\.\"\-\.
o
o

Roboter Modell

Passt auf jeden Roboter mit ISO-Flansch
ABB IRB 2400/10, /16

ABB IRB 2600/12, /20

ABB IRB 4400/L10

ABB IRB 4600-20/2.50

ABB IRB 1600ID

KUKA KR15/2, KR15LS

KUKA KR16, KR16KS

KUKA KR30 L16-2

Staubli TX90

KUKA KR5 sixx R650

Kawasaki RSO5N

FANUC M20iA/20

Fanuc M-10iA/M-20iA

ABB IRB1600ID

Adaptation kit for 56-8-M4 to M40-4-M6
Passt auf jeden Roboter mit ISO-Flansch
ABB IRB 2400/10, /16

Passt auf jeden Roboter mit ISO-Flansch
Motoman ES165N. ES165N-100
Motoman ES200N

ABB IRB 260

Motoman UP50N, UP50N-35

Motoman MG50

Motoman EPL80

Kawasaki FA30L, FC30L, FC30N, FS30L, FS30N

Kawasaki FC45C, FC45N, FS45C, FS45N
Kawasaki FC60L, FS60L
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Mechanische Schnittstelle

Roboter Flansch

1S0 9409-1 50-4-M6

1SO 9409-1 40-4-M6

63-4-M6

50-7-Mb6

IS0 9409-1 50-4-M6

1S0 9409-1 31.5-4-M5

56-15-M4

56-15-M4

63-4-M6, t=50
56-8-M4 to M40-4-M6
1S0 9409-1 80-6-M8
1S0 9409-1 40-4-M6
IS0 9409-1 100-6-M10

IS0 9409-1 125-6-M10

1SO 9409-1 80-6-M8

Masse (Kg)

0.24

03

0.1

0.25
0.22
035
0.36

03

L]

Adapterplatte
starke (mm)




Adaptersatze fiir Werkzeugwechsler

Adapterplatte

L]

Alle Schrauben sind beiliegend.

Werkzeug- Artikelnum- Roboter Modell Mechanische Schnittstelle Masse (Kg) At_i_apterplatte
starke (mm)

wechsler mer Roboter Flansch

- Passt auf jeden Roboter mit 1SO-Flansch 1SO 9409-1 125-6-M10 - -
ABB IRB 6600/2.55-175
ABB IRB 6640/2.55-180

TC240,7C250,  P6428 ABB IRB 6600/ weitere IS0 9409-1 160-11-M12 3.30 16
Tears ABB IRB 6640/weitere
ABB IRB 6620
P6468 KUKA KR210 R3100 Ultra 1SO 9409-1 160-11-M10 29 16
P6478 Fanuc M-900iA/260, /350 1SO 9409-1 200-6-M12 8.8 41 o
- Passt auf jeden Roboter mit ISO-Flansch 1SO 9409-1 160-11-M12 - - “E
P0657 ABB IRB 7600 1SO 9409-1 200-12-M16 6.43 25 -E_
KUKA KR360-2, KR360 450-2PA {I:

KUKA KR500-2, KR500-2CR, KR500-3

KR500 570-2PA
P0664 IS0 9409-1 200-6-M12 5.5 25
Kawasaki MX350L

1C350,TC480, Kawasaki MX420L

TC500
Kawasaki MX500N
P0670 FANUC R2000iB 175L/210F 1SO 9409-1 125-10-M10 2.16 15
P1610 Fanuc M900IA /260, /350 1SO 9409-1 200-6-M12 5.1 25
P6430 Motoman ES165N, ES165N-100, ES200N 125-6-M10 2.7 16
Comau Smart 5 NJ 270-2.7
P6860 1SO 9409-1 200-6-M12 5.2 20
Comau Smart 5 NJ 500-2.7
TC1000 P0759 Fanuc M-900iA/700 250-10-M12 8.7 28
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Adaptersatze fiir Drehdurchfiihrungen und Drehdurchfiihrungen mit
Werkzeugwechsler

Verdrehungssicherung

Adapterplatte

Alle Schrauben sind beiliegend.

Drehdurch- Artikelnum-

fithrung mer

Roboter Modell

Verdrehungssicherun

Mechanische Schnittstelle
Roboter Flansch

Adapterplatte
starke (mm)

P0O116
PO117

P0118

520, STC20 P0136
P0143
P0145
P0158
P0159
P0161
P0477
P1120
P0414
P0416
P0433
5100, STC100 P0447
P0449
P0455
P0473
P0482
P0683
P2304
P6419

$250, STC250 P6424

P6425

Passt auf jeden Roboter mit 1SO-Flansch
ABB IRB 140, 2400/L5, old 1600
ABB IRB 1400, IRB 1410

ABB IRB 2400/10, /16

ABB IRB 2600/12, /20

ABB IRB 4400/L10

ABB IRB 4600-20/2.50

KUKA KR6 R900 sixx

ABB IRB 140, IRB 1600
Motoman UP6-UP20

KUKA KR6

KUKA KR16

KUKA KR15

Fanuc M-700iC20L

Fanuc LR Mate-200iC

Passt auf jeden Roboter mit ISO-Flansch
ABB IRB 4400/60 & L30

ABB IRB 6400

KUKA KR30-3, KR60-3

ABB IRB 260

ABB IRB 4600-40/2.55, -45/2.05, -60/2.05
KUKA KR30-3, KR60-3
Motoman MH 50-35-EM

Fanuc M710iC50

Fanuc R-2000iB 175L / 210F
KUKA KR 360-L280-2
ABB IRB 6400

ABB IRB 6600/2.55-175

ABB IRB 6640/2.55-180

ABB IRB 6600/weitere

ABB IRB 6640/weitere

ABB IRB 66505 125
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1S0 9409-1 50-4-M6 - -

IS0 9409-1 40-4-M6 o -
0.09 -
50-6-M6 0.32 12
IS0 9409-1 31.5-4-M5 03 16
0.09 -
0.14 -
0.07 -
IS0 9409-1 40-4-M6
1.09 10
037 10
0.1 -
IS0 9409-1 31.5-4-M5 0.1 12
IS0 9409-1 100-6-M10 - -
100-6-M10 0.31 -
IS0 9409-1 125-6-M10 2.26 18
IS0 9409-1 100-6-M8 0.6 -
IS0 9409-1 80-6-M8 1.28 12
100-6-M10 0.73 -
IS0 9409-1 100-6-M8 117 -
IS0 9409-1 80-6-M8 12 12
100-10-M8 1.0 -
125-10-M10 0.83 -
IS0 9409-1 200-6-M12 1.2 41
IS0 9409-1 125-6-M10 0.70 -
412 16
IS0 9409-1 160-11-M12
425 16



Adaptersatze fiir Drehdurchfiihrungen und Drehdurchfiihrungen
mit Werkzeugwechsler

Verdrehungssicherung

Adapterplatte

Alle Schrauben sind beiliegend.

Drehdurch- Artikelnum-
fiihrung mer

Roboter Modell

Mechanische Schnittstelle

Roboter Flansch

Verdrehungssicherung

Adapterplatte

starke (mm)

P6427
P6490
P6445
P6446
P6448
$250, STC250
P6467
P6471
P6475
P6477

P6480

P0620

P0621
$350, STC350

P1614

P1615

P0622

P0656

P0671

P0696

$350, STC350
Abgedichtete P0697
Version

P0693
P1612

ABB IRB 6620

ABB IRB 6700 Higher line

Kawasaki ZX165U

Hyundai HX165

Motoman ES165N / ES165D

KUKA KR210 R3100 Ultra

KUKA KR150 R3100 Prime

KUKA KR150-2 / KR210-2 / KR210-2K (serie 2000)
Fanuc R-2000iB 165F / 165R / 125L / 100H
Motoman ES200D

ABB IRB 6600/2.55-175

ABB IRB 6640/2.55-180

ABB IRB 6600/weitere

ABB IRB 6400/weitere

ABB IRB 66505 125

ABB IRB 6700 Powerline

ABB IRB 6700 Higher Line

ABB IRB 7600

ABB IRB 6620 mit optionaler Seitenabdichtung
FANUC R2000iB 175L/210F

ABB IRB 6600/2.55-175

ABB IRB 6640/2.55-180

ABB IRB 6600/weitere

ABB IRB 6640/weitere

ABB IRB 66505 125

KUKA KR240-2

ABB IRB 6400

1S0 9409-1 160-11-M12
1S0 9409-1 160-11-M12
1S0 9409-1 125-6-M10

125-6-M10

IS0 9409-1 160-11-M10
125-11-M10

1S0 9409-1 160-6-M10

1S0 9409-1 125-6-M10

125-6-M10

1S0 9409-1 160-11-M12

IS0 9409-1 200-12-M16
1S0 9409-1 160-11-M12
125-10-M10

IS0 9409-1 160-11-M12

1S0 9409-1 160-6-M10
IS0 9409-1 125-6-M10

4.05
4.12
0.4
0.4
0.3
3.7
0.7
3.7
0.2
0.2

10.7
0.7
24

2.0

0.4
33

|
Adaptersatze

25
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Adaptersatze fiir CiRo S

Artikelnummer Robotermodell Gewicht (kg) Dicke (mm)

ABB IRB2400-10 &-16
CiRo S1 Optionen P5301 0,17 0
ABB IRB2600-12 & -20

P5302 ABB IRB140 0,18 0
CiRo S2 Optionen P5303 Universal Robot UR5 0,18 0
P5309 Fanuc M-20iB/25 0,25 2
P5304 Universal UR10 0,25 2

KUKA KR8 R2010 Cybertech

KUKA KR12 R1810 Cybertech

KUKA KR16 R1610 Cybertech
CiRo S3 Optionen KUKA KR16 R2010 Cybertech

P5311 0,19 0
KUKA KR20 R1810 Cybertech
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KUKA KR20 R1810 F Cybertech
KUKA KR20 R1810 CR Cybertech
KUKA KR22 R1610 Cybertech

P5313 Fanuc LR Mate 200iC/D 0,15 0
P5312 KUKA KR6 R900-2 (KR Agilus-2) 0,15 0
P5308 ABB IRB1200-7/0.7 0,17 0

CiRo S4 Optionen
KUKA KR6 R900 sixx

P5306 KUKA KR6 1820 Cybertech nano 0,24 0
KUKA KR10 R1420 Cybertech nan
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Adaptersatze fiir CiRo M

-

Artikelnummer Robotermodell Gewicht (kg) Dicke (mm)
P5201 KUKA KR90 R3100 3,35 28
P5202 Staubli TX200 0,78 0
CiRo M1 Optionen P5203 ABB IRB 4600 0,95 0
P5204 KUKA KR30/60-3 0,73 0
P5210 Fanuc M-710iC/50 0,8 0
P5211 Motoman GP50/MH50 Il 0,66 0
CiRo M2 Optionen
P5208 ABB IRB 260 0,71 0
P5203-1 ABB IRB 4600 0,8 0 o
N
CiRo MHD1 Optionen P5204-1 KUKA KR30/60-3 0,56 0 “E
P5210-1 Fanuc M-710iC/50 0,62 0 g
©
-]
<

Adaptersatze fiir CiRo L

Artikelnummer Robotermodell Gewicht (kg) Dicke (mm)
P5401 Fanuc R-2000C 0,58 0

P5402 KUKA KR Quantec extra 0,64 0

P5403 ABB IRB 6700 Lower Line 5,95 30

CiRo L1 Optionen

P5404 ABB IRB 6700 Higher Line 59 30

P5405 Fanuc R-2000iB 0,6 0

P5408 ABB IRB 660 5,93 30
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Schlauchpakete



Schiitzen Sie lhre Schlauche und Kabel

Die Schlauchpakete von RSP werden die Montage der Schlduche und Kabel in Ihre Roboteranwendung
vereinfachen. Die Anordnung des Schlauchpaketes am oberen Arm erméglicht, dass sich der Roboter zu-
sammen mit unserer Drehdurchfiihrung frei und mit kontrollierter Kraft zu den Anwendungsschlauchen
und -kabeln bewegen kann. Das zum Roboter angepasste Design der Schlauchpakete und die bewahrte
Technologie verlangern die Lebensdauer der Schlduche und Kabel.

e Schnelle und einfache Montage

e Bewadhrte Technologie

e Modulares Design

e Bindelt und schiitzt Schlauche und Kabel

e Reduziert Ausfallzeiten
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Unsere Schlauchpakete enthalten alle notwendigen Bolzen und Halterungen fur lhren

Roboter.
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Schlauchpakete fiir Drehdurchfiihrungen - Achse 3-6

Artikelnum-

mer

P0030

P0031

P0034

P0032

P0033

P0063

P0465

P0060

P0061

P0463

P0464

Beschreibung

Schlauchpaket ABB IRB 140

Schlauchpaket ABB IRB 1400

Schlauchpaket ABB IRB 1600

Schlauchpaket ABB IRB 2400/L5

Schlauchpaket ABB IRB 2600/12-20,
2400/10-16

Schlauchpaket ABB IRB 4400/L10

Schlauchpaket ABB IRB 4600/20

Schlauchpaket ABB IRB 4400/45-60

Schlauchpaket ABB IRB 4400L/30

Schlauchpaket ABB IRB 4600/45-60

Schlauchpaket ABB IRB 4600/40

Schlauchpaket ABB IRB 6400
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Roboter Modell

ABB IRB 140

ABB IRB 1400

ABB IRB 1600

ABB IRB 2400/L5

ABB IRB 2600/12-20,
2400/10-16

ABB IRB 4400/L10

ABB IRB 4600/20

ABB IRB 4400/45-60

ABB IRB 4400L/30

ABB IRB 4600/45-60

ABB IRB 4600/40

ABB IRB 6400

Lange (m)

0.9

1.44

2.6

1.52

24

2.24

23

0.8

Schlauch
DI (mm)

22

22

22

22

22

23

22

36

36

36

36

47

28

28

28

28

28

28

28

43

43

43

43

55



Schlauchpakete fiir Drehdurchfiihrungen - Achse 3-6

i P Schlauch
bl Beschreibung Roboter Modell
mer Linge (m) | DI (mm) | DO (mm)
Schlauchpaket ABB IRB 6620 through ABB IRB 6620 0.8 47 55
Achse 4
Schlauchpaket ABB IRB 66 xx through ABB IRB 66 xx 2015 47 55
Achse 4
Schlauchpaket ABB IRB 7600 ABB IRB 7600 1.17 47 55
Schlauchpaket Denso VS-6556G Denso VS-6556G 0.85 23 28
Schlauchpaket Fanuc R2000iA 125L Fanuc R2000iA 125L 2.85 36 43
Schlauchpaket Fanuc R2000iB 165F Fanuc R2000iB 165F 2.6 36 43 )
o
S
©
o
<
v
=
i
=
A
Schlauchpaket Fanuc R2000iB 100P Fanuc R2000iB 100P 2.88 36 43
Schlauchpaket KUKA KR210 R3100 KUKA KR210 R3100 3.2 36 43
Schlauchpaket Motoman UP6-UP20 Motoman UP6-UP20 1.6 23 28
P2204 Schlauchpaket Motoman ES 165D Motoman ES 165D 2.3 36 43
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Schlauchpakete fiir Standardlésungen — Achse 3-6

Artikelnum-

Schlauch
Beschreibung Roboter Modell
mer Lange (m) | DI (mm)

P0030 Schlauchpaket 22/28 ABB IRB 140 ABB IRB 140 0,9 22 28
P0034 Schlauchpaket 22/28 ABB IRB 1600 ABB IRB 1600 1,2 22 28
P2111 Schlauchpaket 36/43 ABB IRB 1600 ABB IRB 1600 2,2 36 43
Schlauchpaket 36/43 ABB IRB 2600/12-20,
PO126 ABB IRB 2600/12-20, 2400/10-16 2400/10-16 255 36 43
P2126 Schlauchpaket 36/43 ABB IRB 2600 ID
P1318 Hollowshaft Roboter TC60, IRB2600 ID ABB IRB 2600 1D 0.8 36 =
" pooss Schlauchpaket 36/43 ABB IRB 4400/L30 ABB IRB 4400/L30 2,1 36 43
]
o
7]
~
©
_% P0062 Schlauchpaket 27/35 ABB IRB 4400/45-60  ABB IRB 4400/45-60 2,2 27 35
5
o
=
%3
v
P0087 Schlauchpaket 36/43 ABB IRB 4400/45-60  ABB IRB 4400/45-60 1,6 36 43
P0462 Schlauchpaket 36/43 ABB IRB 4400/45-60  ABB IRB 4400/45-60 2 36 43
P0468 Schlauchpaket 22/28 ABB IRB 4600/20 ABB IRB 4600/20 3,6 22 28
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Schlauchpakete fiir Standardlésungen — Achse 3-6

Schlauch

Artikelnum- Beschreibung Roboter Modell

mer Lange (m)

P0470 Schiauchpaket 36/43 ABB IRB 4600/20  ABB IRB 4600/20 36 36 43
P0467 Schlauchpaket 36/43 ABB IRB 4600/40  ABB IRB 4600/40 3,65 36 43
P0466 Schlauchpaket 36/43 ABB IRB 4600/45-60  ABB IRB 4600/45-60 3,25 36 43
o)
P0469 Schlauchpaket 36/43 ABB IRB 4600/45-60  ABB IRB 4600/45-60 2,6 36 83 ]
S
=
v
=}
&
{=
J
w
P2115 Schiauchpaket 46/54 ABB IRB 6620 ABB IRB 6620 3 4 54
P0642 Schlauchpaket 28/34 ABB IRB 6640/6600 3 28 34
ABB IRB 6640/6600 durch Achse 4
Schlauchpaket 28/34 ABB IRB 6640/6600 5 28 34

ABB IRB 6640/6600 durch Achse 4
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Schlauchpakete fiir Standardlésungen — Achse 3-6

Schlauch
Beschreibung Roboter Modell

Artikelnum-

Lange (m)

Schlauchpaket 47/55

P0659 BB RB CE10/6600 durch Achse 4 ABB IRB 6640/6600 3,02 47 55
P0677 ii.“éiiﬂ“;%ﬁe&,gég? ABB IRB 6640/6600 2,35 47 55
PO661 /Sx?Bla&cthaeieot/gég)s Surch Achse 4 ABB IRB 6640/6600 2,02 47 55
o | e a7
gzzcmoo- icg‘éallécé‘zzie&ggg‘ ABB IRB 6640/6600  2,95-3,85 46 54
P2112 Schlauchpaket 68/83 ABB IRB 6640/6600 4,6 68 83

ABB IRB 6640/6600
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Schlauchpakete fiir Standardlésungen — Achse 3-6

Schlauch
Beschreibung Roboter Modell

Artikelnum-

Lange (m)

Schlauchpaket 36/43 ABB IRB 660 ABB IRB 660

Schlauchpaket 47/55 ABB IRB 7600 durch

P0662 Achse 4 ABB IRB 7600 2,2 47 55
§:§C0100- Schlauchpaket 46/54 ABB IRB 7600 ABB IRB 7600 4,5 46 54
P0128 Schlauchpaket 22/28 Denso VM60B 1 Denso VM60B1 1 22 28
= P2403 Schlauchpaket 36/43 Fanuc M710-i Fanuc M710-i 23 36 43
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Schlauchpakete fiir Standardlésungen — Achse 3-6

Artikelnum-

Schlauch
Beschreibung Roboter Modell
mer Lange (m) | DI (mm)

PO655L Schlauchpaket 36/43 Fanuc R2000iB Fanuc R2000iB 3,88 36 43
P2303 Schlauchpaket 27/35 KUKA KR6 KUKA KR6 2,5 27 35
P2302 Schlauchpaket 36/43 KUKA KR60 KUKA KR60 2,2 36 43
P2201 Schlauchpaket 23/28 Motoman UP6-UP20  Motoman UP6-UP20 1,6 23 28
P0672 Schlauchpaket 36/43 Motoman ES 165 Motoman ES 165 1.8 36 43
P2501 Schlauchpaket 23/28 Universal robot UR5  Universal robot URS 1,8 23 28

Schlauchpaket 23/28 Universal robot

: P2502 R10

Universal robot UR10 2,2 23 28
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Schlauchpakete fiir Standardlésungen — Achse 1-3

Schlauch

Artikelnum- Beschreibung Roboter Modell

mer Lange (m)

Schlauchpaket Achse 1-6 36/43
P2101 ABB IRB 4600/40 ABB IRB 4600/40 6 36 43
100- Schlauchpaket Achse 1-3 67/80
ABB IRB 6600 ABB IRB 6600 4,15 67 80
[]
o
S
Schlauchpaket Achse 1-3 67/80 ©
P0689 ABB IRB 6640 ABB IRB 6640 4,15 67 80 _g_
5
i
=
%3
v
¥ -~
e TR 1
' o
1 Schlauchpaket Achse 1-3 67/80
b | P0690 ABB IRB 6660, 660 ABB IRB 6660, 660 33 67 80
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Schlauchpakete fiir Standardlésungen — Achse 1-3

Schlauch

Artikelnum- Beschreibung Roboter Modell

mer Lange (m)

3HXB0100- Schlauchpaket Achse 1-3 67/80 ABB IRB
580 7600 ABB IRB 7600 5 67 80
PO6S2 Schlauchpaket Achse 1-3 36/43 Motoman ES 165 18 36 53

Motoman ES 165

Artikelnummer Beschreibung

3 m Signalkabel 8P — 8S

P0025-30

P8150-28 2,8 m Signalkabel 23P — offenes Ende (for P2126)
Signalkabel von Ventileinheit mit of- P0065-50 5 m Signalkabel 23P — offenes Ende

fenem Ende (Ist durch das Schlauchpaket

zu fiihren) P0065-70 7 m Signalkabel 23P — offenes Ende

P0053-50 5 m Signal/Bus Kabel 23P — offenes Ende

P0053-70 7 m Signal/Bus Kabel 23P — offenes Ende
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Schlauchpakete fiir CiRo S

Schlauch
Artikelnummer | Roboter Modell
Lange (m) Innen-g (mm) AuBen-g (mm)

P2161 ABB IRB 140 1.3 28 35

P2162 ABB IRB 1600 1,35 28 35

"ABB IRB 2400-10 & -16
j raiee ABB IRB 2600-12 & -20" 15 2% 3
j P2320-1 KUKA KR10 R1420 Cybertech nano 1,65 28 35

=i
P2215 Yaskawa HP20 1,95 28 35

Schlauchpakete fiir CiRo M

Schlauch
Artikelnummer | Roboter Modell
Lange (m) Innen-g (mm) | AuBen-g (mm)

P2158 ABB IRB4600-40 2,7 54 46

"KUKA KR6 R900-2

P2319 KUKA KR10 R900-2"

0,3 28 35
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P2159 ABB IRB4600-45/60 23 54 46
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Schlauchpakete fiir CiRo M

Schlauch
Artikelnummer | Roboter Modell

Lange (m) Innen-g (mm) | AuBen-g (mm)

P2429-1 Fanuc M-710iC/45M 54 46
P2429-2 Fanuc M-710iC/50 & /70 54 46
P2314 KUKA KR30/60 Cybertech nano 54 46
P2214 Motoman GP50/MH50 II 54 46

Schlauchpakete fiir CiRo L

Schlauch

Innen-g (mm) | AuBen-g (mm)

Artikelnummer | Roboter Modell
Lange (m)

L ) P2164-1 ABB IRB6700 /2,80/2,70/2,65/2,60 2,1 55 47

P2164-2 ABB IRB6700 /2,85/3,00/3,05/3,20 2,5 55 47

P2318 KUKA KR90 R3100 Quantec extra 3,1 54 46
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Schlauchpaket Zubehor

18651978-5 Schutzschlauch PISG-23B
Fir Schutzschlauch 22/28 10614 Schutzschlauch PARAB-23F
10690 Schutzschlauch PURRB-23G
18651978-6 Schutzschlauch PISG-298
Fur Schutzschlauch 28/34
10400 Schutzschlauch PURRB-29G
10370 Schutzschlauch PARAB-36G
10583 Schutzschlauch PURRB-36G
Fr Schutzschlauch 36/43
10676 Schutzschlauch PURRB-36F
10827 Schutzschlauch PIST-36B
18651997-8 Schutzschlauch PISG-48S
Fur Schutzschlauch 47/55 10270 Schutzschlauch PARAB-48G
10340 Schutzschlauch PURRB-48G
Fur Schutzschlauch 67/80  18651997-9 Schutzschlauch PIHG-70B
3HXG1000-284 Schutzschlauch PURRB-70G
Fiir Schutzschlauch 68/83
10465 Schutzschlauch PURVB-70G
10324
Fiir Schutzschlauch 22/28  P8219 Schlauch mit Riickzugsfeder fiir NW23
3HXC1000-152
10335
P8222 Schlauch mit Riickzugsfeder fiir NW29
Fur Schutzschlauch 28/34
3HXC1000-17
P8223 Schlauch mit Riickzugsfeder fiir Drehdurchfiihrung fir NW29
10369 Schlauch mit Riickzugsfeder NW36 Schlauch
Fur Schutzschlauch 36/43
P8225 Schlauch mit Riickzugsfeder fiir Drehdurchfihrung fir NW36
P8226 Schlauch mit Riickzugsfeder NW48 Schlauch
P8227 Schlauch mit Riickzugsfeder fiir Drehdurchfihrung fir NW48
P8228 Schlauch Klemme mit Gleiteinsatz fir NW48 g8
9]
Fur Schutzschlauch 47/55  21661953-5 Schlauch mit Riickzugsfeder BGP-48 =
o
21661951-9 Schlauch mit Riickzugsfeder BFH-48 =
=
P8205 Aluminium Schlauch kugelformige Klemme NW48 g
%3
P8207 Drehbarer Einsatz NW48 fir Schlauch Klemme P8205 e
P8206 Aluminium Schlauch kugelformige Klemme NW70
P8208 Drehbarer Einsatz NW70 fiir kugelformige Klemme P8206
Fiir Schutzschlauch 68/83  P8214 Schwenkbarer Einsatz NW70 fiir kugelformige Klemme P8206
P0077 Schlauch Bausatzset @ 80
P0078 Schlauch Bausatzset NW70
Fir Schutzschlauch 36/43 10677 Schutzschlauch fiir PAPR-36G
P0679 Schutzschlauch fir NW48 Schlauch
Fur Schutzschlauch 47/55
10408 Schutzschlauch PAPRB-48
4 Fur Schutzschlauch 68/83  P0648 Schutzschlauch fir NW70 Schlauch

P8233 Federriickzugssystem — rechts
Fur Schutzschlauch
47/55 - 68/83

P8234 Federriickzugssystem — links
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Schlauchpaket Zubehor

P8201 Schlauchfihrung NW23 Schlauch
Fir Schutzschlauch 22/28
P8202 Schlauchfiihrung NW36 Schlauch
Fur Schutzschlauch 28/34  P8202 Schlauchfihrung NW36 Schlauch
Fur Schutzschlauch 36/43  P8202 Schlauchfiihrung NW36 Schlauch
Fir Schutzschlauch 47/55  P8203 Schlauchfiihrung NW48 Schlauch
Fir Schutzschlauch 68/83  P8204 Schlauchfiihrung NW70 Schlauch
P8220-2 Schlauch mit Riickzugsfeder 200 mm
Fir Schutzschlauch 22/28
P8220-4 Schlauch mit Riickzugsfeder 400 mm
P8224-2 Schlauch mit Riickzugsfeder 200 mm
Fur Schutzschlauch 28/34  P8224-4 Schlauch mit Riickzugsfeder 400 mm
P8224-10 Schlauch mit Riickzugsfeder 1000 mm
\ Fiir Schutzschlauch 47/55  P8229-5 Schlauch mit Riickzugsfeder 500 mm
10414 Gerader Schlauchhalter
Fur Schutzschlauch 22/28
P8221 Gewinkelter Schlauchhalter
10414 Gerader Schlauchhalter
Fur Schutzschlauch 28/34
P8221 Gewinkelter Schlauchhalter
P8230 Gerader Schlauchhalter
Fur Schutzschlauch 47/55
P8231 Bewegliche Schlauchhalter
Fir Schutzschlauch 47/55  P0234-015 Gummitiille NW48; 4 holes: 3 x 19 mm, 1 x 14 mm
635500006-408 Gummittlle D80; 7 Locher: 1 x 24 mm, 3 x 19 mm, 1x 15,5 mm, 2 x 12,5 mm
3HXB1000-144 Gummitiille D80; 7 Locher: 1 x 30 mm, 3 x 20 mm, 1 x 17 mm, 1x 10,5 mm, 1 x 8 mm
Fiir Schutzschlauch 67/80  3HXB1000-230 Gummittlle D80; 7 Locher: 1 x 22,4 mm, 4 x 19 mm, 1x 12,6 mm, 1 x 11,6 mm
3HXB1000-386 Gummittlle D80; 7 Locher: 1 x 24 mm, 4 x 19 mm, 1 x 15,5mm, 1 x 12,5 mm
]
o
g 3HXB1000-349 Gummitiille D80; 9 Locher: 1 x 26 mm, 4 x 19 mm, 1 x 15,5mm, 1 x 14 mm, 2 x 8 mm
©
o
S P0172-104 Gummitille NW70; 9 Locher: 1x 26 mm, 5x 19 mm, 2 x 14 mm, 1 x 10 mm
g Fir Schutzschlauch 68/83
= P0234-100 Gummitiille NW70; 9 Locher for P8208: 1 x 26 mm, 5x 19 mm, 2 x 14 mm, 1 x 10 mm
A
- P0234-022 6 Locher: 3 x 19 mm, 1 x 14 mm, 2 x 10 mm
Gummi Durchfiihrungstiille
quadratisch 80 x 50 mm
P0234-021 Bausatzset zur Durchfiihrungstiille
P0221-013 Achse 6 Bausatzset Lochbild nach 1SO 9409-1 100-6-M10
P0218-023 Achse 6 Bausatzset Lochbild nach 1SO 9409-1 160-11-M12
P0218-029 Achse 6 Bausatzset Lochbild nach 1SO 9409-1 200-12-M16
Achse 6 Bausatzsets P8209 Achse 6 Bausatzset @160
P8210 Achse 6 Bausatzset @200
.l‘r . A0226-008 Justierbare Achse 6 Bausatzset @160
= 3HXB0100-70 Justierbare Achse 6 Bausatzset 8200
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Ventileinheiten




Klein erweitert

Ventileinheiten von RSP sind fiir eine einfache Montage hergestellt

Luftzufuhr und elektrische Anschliisse wurden fir die Steuerung der Greiferwerkzeuge
zu einer kompakten Einheit kombiniert. Wird diese Ventileinheit gemeinsam mit dem
RSP — Werkzeugwechsler eingesetzt, schaltet die Luftzufuhr automatisch ab, sobald
das Werkzeug abgelegt wird. Sensor-Schnittstellen, Feldbusse und Vakuum-Module
gehéren zu den verfigbaren Optionen.

e Plug & Play Module

e Reduzierte Installationszeit

e Entwickelt fiir Robotermontage

e Genormte (ISO) Ventil-Schnittstelle

e Integrierter elektrischer Anschlusskasten
e Optionale Werkzeugwechsel-Funktion

e Optionale Feldbus-Schnittstelle

e Optionale Vakuum-Module
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Kleine Ventileinheiten

PO010A
Kleine Ventileinheit ohne Ventile

PO013A
Kleine Ventileinheit mit drei Festo Ventilen
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P0012A
Kleine Ventileinheit mit einem Festo Ventil

PO011A
Kleine Ventileinheit mit drei Festo Ventilen mit Werkzeug-

wechsler Funktion



Kleine Ventileinheiten

Artikelnummer ‘ P0O010A ‘ P0012A ‘ P0013A ‘ PO011A

0 10 X X
1

- - - 1

1S002 18 mm IE (IS015407-2)

Luftstrom in, frei in
1.0MPa

8mm Schlauch
6mm Schlauch
Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 ym Partikelgehalt

- 550 I/min fiir jedes Ventil 550 I/min gesamt

Anzahl Signale, Roboterseite Max 16 (6 Signale mehr, wenn die Option P0017A genutzt wird)
1x24VDC
Spezialsignale, Roboterseite 1x0VDC

8 Ventilsteuerung

Anzahl Signale, Werkzeugseite 8
1x24VDC
Spezialsignale, Werkzeugseite
1x0VDC
Max. Stromstarke 2A

Spannung, Ventile +24V
Max. Spannung, weitere Signale +60V
Anschluss, Roboterseite 1 M16 x 1.5 Locher fiir Kabelverschraubung, 1 M20 x 1.5 Locher fiir Kabelverschraubung

Anschluss Werkzeugseite Female M12-8 Pin Stiftkontakt

Optionen Artikelnummer Beschreibung
P0020
P0021 Kabel zwischen ABB IRB 1400 und kleiner Ventileinheit (12P Souriau — offenes Ende)
KabellzniccherABEIRGboter P0022 Kabel zwischen ABB IRB 2400 und kleiner Ventileinheit (23P Souriau — offenes Ende)
und Kleiner Ventileinheit P0023 Kabel zwischen ABB IRB 1600 und kleiner Ventileinheit (26P Kompakt Souriau — offenes Ende)

Kabel zwischen ABB IRB 140 und kleiner Ventileinheit (12P Souriau — offenes Ende)

P8119 Kabel zwischen ABB IRB 2600, 4600/20 und kleiner Ventileinheit (26P Kompakt Souriau — offenes Ende)

P0022-12 Kabel zwischen ABB IRB 4400/L 10 und kleiner Ventileinheit (23P Souriau — offenes Ende)
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Erweiterte kleine Ventileinheiten

P0027
Erweiterte kleine Ventileinheit mit zwei Festo Ventilen mit

Werkzeugwechsler Funktion

it

P0029
Erweiterte kleine Ventileinheit mit fiinf Festo Ventilen mit

Werkzeugwechsel-Funktion

P0036
Erweiterte kleine Ventileinheit mit vier Festo Ventilen
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P0028
Erweiterte kleine Ventileinheit mit vier Festo Ventilen mit

Werkzeugwechsler Funktion

P0035
Erweiterte kleine Ventileinheit mit zwei Festo Ventilen

P0026
Erweiterte kleine Ventileinheit ohne Ventile



Erweiterte kleine Ventileinheiten

Artikelnummer P0027 ‘ P0028 ‘ P0029 ‘ ER) ‘ P0036 ‘ P0026
Masse (kg) 1.4 1.5 1.5 1.4 1.5 1.1
+10 °C—+60 °C

Luftkanale

Werkzeugwechsel Ventil 5/2 monostabil 1 1 1 — — _

Directionales Ventil 5/2 monostabil 1 3 4 2 4 -
1S002 18 mm IE (1S015407-2)

Anzahl Abluftkanéle 2 6 8 4 8 Max 10
Anzahl Zuluftkanale 1 1 1 1 1 Max 2
Max. Luftdruck 1 MPa
%%gt,\s/]tg;m i 550 I/min gesamt 550 I/min fiir jedes Ventil -
Eingangsanschluss 8 mm
Ausgangsanschluss 6 mm
Luftqualitat Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 ym Partikelgehalt
Anzahl Signale, Roboterseite Max 23

1x24VDC
Spezialsignale, Roboterseite 1x0VDC

10 Ventilsteuerung

Anzahl Signale, Werkzeugseite 12
1x24VDC
Spezialsignale, Werkzeugseite
1x0VDC
Max. Stromstarke 2A

1xM16 x 1.5 Locher fir Kabelverschraubung, 1 x M20 x 1.5

Kabel zwischen ABB IRB 2600ID R2.CS und Ventileinheit (26P — offenes Ende)

elocl Zadnen D e e o Kabel zwischen ABB IRB 4600 R2.CS und Ventileinheit (26P — offenes Ende)

kleiner Ventileinheiten

Kabel zwischen ABB IRB 4600 R2.CP und Ventileinheit (10P — offenes Ende)
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GrofB3e Ventileinheiten

P0044A
GroBe Ventileinheit mit zwei Festo Ventilen mit Werkzeug-

wechsler Funktion

P0043A
GroBe Ventileinheit mit funf Festo Ventilen mit Werkzeug-

wechsler Funktion

e
=
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P0O041A
GroBe Ventileinheit mit vier Festo Ventilen mit Werkzeug-

wechsler Funktion




GrofB3e Ventileinheiten

Artikelnummer

Wegeventil 5/2 Bistabil
Anzahl Abluftkanale

Anzahl Zuluftkanale
Max. Luftdruck

PO041A | PO043A
38 40
+10°C—+60 °C

Luftkanale

1
3 4
1S001 26 mm IE (1S015407-2)
8 10
1
1.0 MPa

in= 900 I/min gesamt

Eingangsanschluss 10 mm Schlauch
Ausgangsanschluss 8 mm Schlauch
Luftqualitat Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 pm Partikelgehalt

Elektrische Kandle

Anzahl Signale, Roboterseite Roboterspezifisch, Max 39
1x24VDC
1x0VDC

Spezialsignale, Roboterseite

1PE

10 Ventilsteuerung

Anzahl Signale, Werkzeugseite Roboterspezifisch, Max 21
1x24VDC
Spezialsignale, Werkzeugseite 1x0VDC
1PE
Max. Stromstarke 2A

2 M25 x 1.5 Locher fir Kabelverschraubung
23S Souriau

Artikelnummer Beschreibung

P0046 Profi Bussteuerung der Ventileinheit
P0047 DeviceNet Bussteuerung der Ventileinheit

P0048 InterBussteuerung der Ventileinheit

Optionen fiir Ventileinheiten
POO40A —45 A

P0049 CAN Open Bussteuerung der Ventileinheit
P0057 Eingangs Signale fiir Bus
PO056A Vier M12 Sensor Schnittstelle
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P0070 Druckschalter und Regler, neben der Ventileinheit montiert

P8119-11 Kabel zwischen ABB IRB 4600 R2.CS und Ventileinheit (26P Kompakt Souriau — offenes Ende)
P8117 Kabel zwischen ABB IRB 4600 R2.CP und Ventileinheit (10P Kompakt Souriau — offenes Ende)
P0050-12 Kabel zwischen ABB IRB 4400 R2.CS und Ventileinheit (23P Souriau — offenes Ende)
P0058-12 Kabel zwischen ABB IRB 4400 R2.CP und Ventileinheit (12P Souriau — offenes Ende)

P0098 Kabel zwischen ABB IRB 6400 R2.CS und Ventileinheit (23P Souriau — offenes Ende)

Kabel zwischen ABB Roboter
und GroBe Ventileinheit P0099 Kabel zwischen ABB IRB 6400 R2.CP und Ventileinheit (12P Souriau — offenes Ende)

P0051-10 Kabel zwischen ABB IRB 66 xx/7600 Achse 3 digital /0 (IRC5) und Ventileinheit (4 Module Harting — offenes Ende)
P0051-28 Kabel zwischen ABB IRB 66 xx/7600 Achse 2 digital I/0 (IRC5) und Ventileinheit (4 Module Harting — offenes Ende)
P0052-10 Kabel zwischen ABB IRB 66 xx/7600 Achse 3 bus (IRC5) und Ventileinheit (4 Module Harting — offenes Ende)
P0052-28 Kabel zwischen ABB IRB 66 xx/7600 Achse 2 bus (IRC5) und Ventileinheit (4 Module Harting — offenes Ende)
P0666-11 CS-Kabel — Fanuc R2000i (Harting 24p — offenes Ende)

P0667-11 CP-Kabel — Fanuc R2000i (Harting 15p — offenes Ende)

P0668-11 CP/CS-Kabel — Fanuc R2000i (Special — offenes Ende)

Kabel zwischen ABB Roboter
und GroBe Ventileinheit
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GrofB3e Ventileinheiten

PO045A
GroBe Ventileinheit mit zwei Festo Ventilen

P0037A
GroBe Ventileinheit mit Anschlussbox und fiinf Festo Ventilen
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P0042A
GroBe Ventileinheit mit vier Festo Ventilen

PO040A
GroBe Ventileinheit ohne Ventile



GrofB3e Ventileinheiten

Artikelnummer P0045A P0042A P0037A P0040A

Masse (kg 35 3.8 49 2.7
6B

)
Luftkanale
1SO01 26 mm IE (1SO15407-2)

Luftdru 1.0 MPa

Luftstrom in, frei in
1.0 MPa

Eingangsanschluss 10 mm Schlauch
Ausgangsanschluss 8 mm Schlauch
Luftqualitat Olreine, wasserfreie gefilterte Luft, mit max. 25 ym Partikelgehalt

Elektrische Kanale

1100 I/min fiir jedes Ventil 900 I/min gesamt -

Anzahl Signale, Roboterseite Roboterspezifisch, Max 39
1x24VDC
1x0VDC

Spezialsignale, Roboterseite

1PE

10 Ventilsteuerung

Anzahl Signale, Werkzeugseite Roboterspezifisch, Max 21
1x24VDC
Spezialsignale, Werkzeugseite 1x0VDC
1PE
Max. Stromstarke 2A

2 M25 x 1.5 Locher fir Kabelverschraubung

Artikelnum| Beschreibung

P0046 Profi-Bussteuerung der Ventileinheit

P0047 DeviceNet Bussteuerung der Ventileinheit
P0048 InterBussteuerung der Ventileinheit
P0049 CAN Open Bussteuerung der Ventileinheit
P0057 Input Signale Bus

PO056A Vier M12 Sensor Schnittstellen

Optionen fiir Ventileinheiten
POO40A - 45A

P0070 Druckschalter und Regler, neben der Ventileinheit montiert

P8119-11 Kabel zwischen ABB IRB 4600 R2.CS und Ventileinheit (26P Kompakt Souriau — offenes Ende)
P8117 Kabel zwischen ABB IRB 4600 R2.CP und Ventileinheit (10P Kompakt Souriau — offenes Ende)
P0050-12 Kabel zwischen ABB IRB 4400 R2.CS und Ventileinheit (23P Souriau — offenes Ende)
P0058-12 Kabel zwischen ABB IRB 4400 R2.CP und Ventileinheit (12P Souriau — offenes Ende)
P0098 Kabel zwischen ABB IRB 6400 R2.CS und Ventileinheit (23P Souriau — offenes Ende)
Kabel zwischen ABB Roboter P0099 Kabel zwischen ABB IRB 6400 R2.CP und Ventileinheit (12P Souriau — offenes Ende)

und groBer Ventileinheit ) . o
Kabel zwischen ABB IRB 66 xx/7600 Achse 3 digital I/0 (IRC5) und Ventileinheit

PO051-10 (4 Module Harting — offenes Ende)

Kabel zwischen ABB IRB 66 xx/7600 Achse 2 digital I/0 (IRC5) und Ventileinheit
(4 Module Harting — offenes Ende)

P0051-28
P0052-10 Kabel zwischen ABB IRB 66 xx/7600 Achse 3 bus (IRC5) und Ventileinheit (4 Module Harting — offenes Ende)
P0052-28 Kabel zwischen ABB IRB 66 xx/7600 Achse 2 bus (IRC5) und Ventileinheit (4 Module Harting — offenes Ende)
P0666-11 (CS-Kabel - Fanuc R2000i (Harting 24p — offenes Ende)
P0667-11 CP-Kabel - Fanuc R2000i (Harting 15p — offenes Ende)

P0668-11 CP/CS-Kabel - Fanuc R2000i (Special — offenes Ende)

Kabel zwischen ABB Roboter und
groBe Ventileinheit
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Greifer




Greifer fiir alle Anwendungen

e Zwei-Finger-Parallelgreifer
e Parallel-GroBhubgreifer

e Drei-Finger-Greifer

Optionale Module

e Schutzabdeckungen
e Fingerrohlinge
e Sensoren Offnen/SchlieBen

e Greifkraftsicherung

Weitere Informationen finden Sie in unserem separaten Katalog fur Greifer!
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SmartGrip - Greiferrahmen - Positionierhilfen

P9003
Greifer Rahmen

P9005
Greifer Rahmen mit Paletten-
haken und Sensoren

P8310
Palettenstapel Positionierhilfe

~
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P9004
Greiferrahmen mit Paletten-
haken

P9006

Adaptersatze fiir ABB IRB v

66 xx € i
2 ¥ P
[ ¥
W R L

P8311

Palettenstapel Positionierhilfe




Weitere Greifer

Weitere Informationen finden Sie in unserem separaten Katalog fur Greifer!
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Werkzeugsysteme

Plug & Play Losung

Basierend auf der Kombination unserer Standardprodukte kann ein komplettes Werkzeugsystem fiir Ihre spezifischen
Anforderungen konzipiert werden. Beim Einsatz unserer Drehdurchfiihrung mit integrierten Werkzeugwechsler, kénnen
Sie einen schlanken Roboter bekommen, der fiir verschiedene Anwendungen geeignet sein wird. Nutzen Sie lhre Zeit
fir die Anwendung und nicht fiir den Roboter.
e Schlankes und bewahrtes Design

e Reduzierte Installationszeit

e Geringer Wartungsaufwand

e Keine freiliegende Medienzufuhr

e Optimierte Produktionsverfigbarkeit

Das komplette Werkzeugsystem kann beinhalten
»  Signalkabel
»  Luftschlduche
» Ventileinheit
»  Schlauchpaket
» Adaptersatz
» CiRo
»  Drehdurchfiihrung
»  Drehdurchfiihrung mit integriertem
Werkzeugwechsler
»  Werkzeugaufnahmen



Werkzeugsysteme

Artikel- : Anzahl frei Anzahl_
—— Beschreibung Roboter Modell Traglast belegba{re Gesamtsig-
Luftkanale nale
- - 1@ P2206 Tool system TC20-4E ID Motoman MH24 20 kg 4 8
P2211 Tool system TC20-4 1D Motoman MH24,GP25 20 kg 4
i P2207 Tool system TC20-4E ID Motoman GP12 20 kg 4 8
P2210 Tool system TC20-4 1D Motoman GP12 20 kg 4
2 P2423 Tool system TC20-4E ID Fanuc M-10iA 20 kg 4 8
i ! P2422 Tool system TC20-4 ID Fanuc M-10iA 20 kg 4
H-L‘l. pP2424 Tool system TC20-4E ID Fanuc M-20iA 20 kg 4 8
P2425 Tool system TC20-4 ID Fanuc M-20iA 20 kg 4
.:’._HI P1335 Tool System TC60-8E iD ABB IRB2600iD 20 kg 8 12
- P1363 Tool System TC60-8 iD ABB IRB2600iD 20 kg 8
/ P1334 Tool System Manifolder 60-10E ABB IRB2600iD 20 kg 10 12
r - P1364 Tool System Manifolder 60-10 ABB IRB2600iD 20 kg 10
Tool system STC20-4 20 kg 4
Tool system STC20-4E 20 kg 4 8
Tool system S20-2 20 kg 2
: Tool system $20-2E . 20 kg 2 8
Tool system S20-6 20 kg 6
Tool system S20-6E 20 kg 6 8
Tool System STC100-2 100 kg 2
Tool System STC100-2E 100 kg 2 12
Tool System STC100-6 100 kg 6
Tool System STC100-6E 100 kg 6 12
) Tool System $100-4 A 100 kg 4
Tool System S100-4E 100 kg 4 12
Tool System S100-8 100 kg 8
Tool System S100-8E 100 kg 8 12
Tool System STC250-6 250 kg 6
Tool System STC250-6E 250 kg 6 18
- Tool System $250-8 . 250 kg 8
Tool System $250-8E 250 kg 8 18
Tool System STC350-6 350 kg 6 g’
Tool System STC350-6E 350 kg 6 14 %
- All =
Tool System $350-8 350 kg 8
Tool System S350-8E 350 kg 8 14
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Werkzeugablage




Kundenspezifische Werkzeugablage

Der Werkzeugbahnhof von Robot System Products ist eine
robust konstruierte, einfach zu montierende und modulare
Ablagestation.

RSP bietet eine Vielzahl an Werkzeugbahnhof-Komponenten,
die als kundenspezifische Losung fiir die individuellen
Anforderungen Ihrer Roboterstation aufgebaut wird.

=

=
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Bestellen bei RSP

Es sind ein paar Schritte zu beachten, bevor Sie eine Bestellung aufgeben:

e GroBe und Nutzlast des Roboters bei der Produktwahl bertcksichtigen

e Falls bekannt, die Robotermodell-Bezeichnung, die Armlange und das Modelljahr des Roboters

angeben.

Senden Sie lhre Bestellung per E-Mail an info@rsp.de.com mit folgenden Informationen:
1. Artikelnummer, Artikel-Bezeichnung, Preis und Menge

2. Bestellnummer, Bestelldatum, gewlinschter Liefertermin und Lieferadresse

3. Angebotsnummer, falls vorhanden

Falls Sie ein neuer Kunde sind, benétigen wir auBerdem folgende Daten:

1. Ansprechpartner, Telefonnummer und E-Mail-Adresse

2. Firmenname, Anschrift, Rechnungsadresse, Telefon-, Faxnummer und E-Mail-Adresse

3. Handelsregisternummer und Steuer-Nr. (UST-ID-Nr. innerhalb Europa)



RSP stammt aus Vasteras Schweden mit Bluiros und
Vertretungen in liber 20 Landern weltweit.

Argentinien - Chile - Peru — Uruguay
IRB Solutions S.A.

Buenos Aires

Tel.:  +54 3488 472 422

Email:  cmpomilio@irbsolutions.com

Australien - Neuseeland
RobotSpares

Frankston Vic.

Tel.:  +61(0)414 843 191
Email: sales@robotspares.com.au

Belgien

AXYSTO
Geraardsbergen

Tel.:  +32 686 484 00
Email: info@axysto.com

Brasilien

SINOVA

Séo Paulo

Tel.: +55 11 5677-3919

Email: sinova.info@sinova.com.br

China

Robot System Products Co., Ltd
Shanghai

Tel.: 486215190 5290
Email: info@robsyspro.com.cn

Deutschland/Osterreich/Schweiz
Robot System Products GmbH
GUnzburg

Tel.: 4498221 257959-0
Email: info@rsp.de.com

Danemark

Hoff Vakuumteknik
Charlottenlund

Tel..  +45 251 700 85
Email: ndh@hoff-vakuum.dk

Finnland

Oy Interfii Ltd

Turku

Tel..  +358 201474500
Email: info@interfii.com

Frankreich

AXYSTO
Geraardsbergen

Tel.:  +32 686 484 00
Email: info@axysto.com

Indien

Kay Vybin Corporation

Mira

Tel.: 49122 2896 4671/2897 4972
Email: swati.mane@kayvybin.com

Natasha Enterprises

New Delhi

Tel.: 4911142263403

Email: sales@natashaenterprises.co.in

Irland

Robotic & Drives Services Ltd.
Mullingar

Tel.:  +353 449333812
Email: info@rdservices.ie

Italien

OMIL

Settimo Torinese

Tel.: +39(0)11 8211181
Email: info@omil.it

Korea

S.V Tech

Daegu

Tel..  +8253267 1992
Email: svtech7@naver.com

Niederlande

BIBUS Romicon

Wapenveld

Tel..  +31 38447 9181
Email: hh@bibusromicon.nl

Slovenien - Kroatien - Serbien - Monte Negro

- Bosnien - Herzegovina - Macedonien
OSSAT d.o.o.

Kranj

Tel.:  +386 31267 537

Email: slavica.osterman@bcc-ossat.com

Spanien - Portugal

Eurotech System, S.L.

Santa Coloma de Cervelld

Tel.:  +34 649 983 301

Email: t.vidal@eurotechsys.com

Gimatic

Gijon - Asturias

Tel.: 434984 49 38 97

Email: jrodriguez@gimaticspain.es

Schweden

Robot System Products AB
Vasteras

Tel.:  +46 21 816 600

Email: contact@robsyspro.com

Thailand

| Robot

Bangkok

Tel.:  +66 2732 0081
Email: viboon@irobot.co.th

Robot Outsourcing Provider
Bangkok

Tel.:  +66(0)928 599 905
Email: sales@rop.co.th

Tschechien

Industry Robotics

Nydek

Tel.:  +420 604 925 295
Email: info@industryrobotics.cz

Turkei

iROB lleri Robot Otomasyon
ve Bilgi Teknolojileri

Bursa

Tel.:  +90 224 443 6343
Email:  info@irob.com.tr

GroBbritannien

Billington Safety Systems Ltd

South Yorkshire

Tel.:  +44(0)1709 873903/
+44 (0) 7736 872946

Email: warren@billingtonsafetysystems.co.uk

USA - Kanada

Essential Robot Products, Inc.
Mishawaka

Tel. +1574 2717895
Email: info@robot-pros.com

Dritten zuganglich gemacht werden.

Robot System Products GmbH Gbernimmt keine Haftung.

Die Inhalte in diesem Dokument kénnen Anderungen unterliegen. Fehler und Abweichungen kénnen nicht ausgeschlossen werden.

Alle Rechte vorbehalten. Alle Texte, Bilder, Grafiken, Animationen und Videos sowie deren Anordnung auf dieser Website sind
urheberrechtlich geschitzt. Die Inhalte dieser Website durfen ohne schriftliche Genehmigung nicht kopiert, verbreitet, verandert oder




Vergessen Sie nicht unseren

GREIFER Katalog &
PUNKTSCHWEISSEN «atalog

Robot System Products GmbH
Ichenhauserstrasse 36

89312 Gunzburg
Deutschland
Tel.: +49 8221 257959-0
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